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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych, wykonanych przy realizacji przedmiotowego

zadania

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i odpowiednie szczegdtowe
specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych moze wprowadza¢ do
niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu i robdt, uwzgledniajgce wymagania
Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu i robdt, ktore sa niezbgdne
do okreslania ich standardu i jakosci.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspolne dla

robét ogélnobudowlanych, zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

W kazdej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét zdefiniowane sg
okreslenia podstawowe, ktore stuzy¢é maja ujednoliceniu interpretacji tego okreslenia przez
uczestnikOw procesu inwestycyjnego.

Ponizej zdefiniowano zasadnicze okreslenia podstawowe wspélne dla wszystkich
specyfikacji technicznych. Niezaleznie od tego w kazdej ze szczegOtowych specyfikacji
technicznych zdefiniowane sa inne dodatkowe okreslenia charakterystyczne dla danej
specyfikacji.

llekro¢ w ST pojawia si¢ pojecie:

Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumiec:

a. budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b. budowl¢ stanowigca catos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,



c. obiekt matej architektury.

Przeszkoda — obiekty, urzadzenia, instalacje zlokalizowane na trasie projektowanego obiektu.
Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad ogrodzenie, budynek, itp.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego.

Przekroczenie podziemne — uktad konstrukcyjny stuzacy do zabezpieczenia instalacji przed
naciskami przenoszonymi z powierzchni oraz stuzace wyeliminowaniu szkodliwego
oddziatywania instalacji podziemnych i zachowania warunkéw bezpieczenstwa.

Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbiorce obiektu budowlanego.

Teren budowy — przestrzen, w ktdrej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang urzadzenia zaplecza budowy..

Pozwolenie na budowe — decyzja administracyjna zezwalajgca na rozpoczecie i prowadzenie
budowy lub wykonanie robo6t budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.
Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zataczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbiordéw czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i
opisy stuzace realizacji  obiektu, operaty geodezyjne, ksigzka  obmiardw,
a w przypadku realizacji obiektow metodg montazu — takze dziennik montazu.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé
do stosowania w budownictwie.

Inzynier Kontraktu — oznacza osobg¢ powotang przez Zamawiajagcego do dziatania jako
Inzynier dla celéow Kontraktu.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia wykazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Reprezentant Wykonawcy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.



Dziennik budowy — dokument dostarczony Wykonawcy przez Zamawiajacego prowadzony
przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie z wymaganiami Artykutu 45 polskiego Prawa
Budowlanego.

Ksigzka Obmiarow — dokument prowadzony przez Wykonawce na Placu Budowy zgodnie
z wymaganiami Artykutu 3, paragraf 13 polskiego Prawa Budowlanego.

Przedmiar robét — wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w innych specyfikacjach technicznych znajdujacych si¢ w niniejszym

dokumencie.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, szczeg6towsg specyfikacja techniczng (SST)

I poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi, uzgodnieniami  prawnymi
i administracyjnymi, poda lokalizacje i wspoOtrzedne punktow gtownych obiektu oraz
reperow, przekaze dziennik budowy oraz komplet dokumentacji projektowej i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone punkty

pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Zgodnosé robét z dokumentacja projektows

Dane okreslone w dokumentacji projektowej sg uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatdbw i elementow budowli musza wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech i elementow budowli nie moga przekracza¢

dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na rysunku sa wazniejsze od wymiarow

okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.



Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty musza by¢ zgodne
z dokumentacja projektowsa.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne
z dokumentacja projektowa i maja wplyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to
takie ~materialty zostang  zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane

i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca w razie potrzeby dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywa¢ tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcoéw, wszelkie inne srodki niezb¢dne do ochrony robdt, wygody
spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy w sposob uzgodniony z Inwestorem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob ustalony
z Inwestorem projektu.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inwestora projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie,

7@ jest wigczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
i wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

. utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,



. podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob lub witasnosci spotecznej, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu

dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,
2)  s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
« zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

« mozliwoscig powstawania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprze¢t przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych

oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami

i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.6. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i1 urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie

trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe €zasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji
i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora projektu i wtadze lokalne

0 zamiarze rozpoczecia robot.



Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inwestora projektu i zainteresowane wiadze
oraz bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi iurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudows mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inwestor projektu bedzie na biezgco informowat o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca, a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci
i drog wewngetrznych. Jednakze, ani Inwestor projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi

w warunkach umowy.

1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie gruntu, materiatdw i wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow i w sposob

ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci wykonawca ma obowiagzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na

budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.



1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bgdzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robo6t
przez Inwestora projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty
w zadowalajacym stanie przez caty czas, az do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inwestora projektu powinien rozpoczac¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po

otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy
administracji panstwowej i samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
z robotami i begdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw

i wytycznych podczas prowadzenia robat.

Wykonawca be¢dzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnianie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych
z wykonaniem robdt i w sposob ciaglty bedzie informowa¢ Inwestora projektu o swoich
dziataniach. Wszelkie starty, koszty postepowania, obcigzenia iwydatki wynikte z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.11. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w specyfikacji powotywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore
spetnia¢ maja materialy, wyposazenie, sprz¢t i inne dostarczane towary oraz wykonane
i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisbw o ile w dokumentacji nie
postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ stosowane inne odpowiednie
normy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego

zatwierdzenia przez upowaznionego przedstawiciela inwestora.



2. MATERIALY

Materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi

Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w SST.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia
i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdbw do robot, chyba ze

postanowienia ogolne lub szczegdtowe warunkdéw umowy stanowig inaczej.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopOw i miejsc pozyskania
piasku i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu

po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora
nadzoru.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosc
i wiasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania réznych
rodzajow materiatbw do wykonywania poszczegolnych elementow robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody

Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do roboét
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powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim

zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie

przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem

przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jakos¢ zastosowanych materiatdw i zgodnos¢ wykonywanych robot z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za pelng obstuge geodezyjng przy
wykonywaniu wszystkich elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej
lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wykonywaniu rob6t zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robo6t beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez
Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania

robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacji ponosi Wykonawca

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i stosowanych
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne kontroli materiatdw oraz robot.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowsa.

Inspektor nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wiasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem
MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
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« Polska Norma lub

« Aprobatg Techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi
SST.

3. znajduja sie¢ w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998r.
(Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob

jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca
okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z 8§ 45 ustawy Prawo
budowlane spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,

bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone

kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

« date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

o date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

 uzgodnienie przez Inspektora nadzoru harmonogramow robét,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

e przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,
e uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

 daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
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e zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

e Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

o stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwigzku z warunkami Klimatycznymi,

e zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

« dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

« dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

« dane dotyczace jakosci materiatow,

« inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do

wydawania polecen Wykonawcy robét.
[2] Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie sukcesywnie
w jednostkach przyjetych w kosztorysie.
[3] Dokumenty dotyczace materiatow

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej z Inspektorem nadzoru. Dokumenty te stanowia zatgczniki

do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach [1]-[3],

nastepujace dokumenty:



a) pozwolenie na budoweg,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumenty budowy be¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora

nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robo6t
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych
w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru
na pismie. Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu

miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne <z jednostkami okreslonymi

w dokumentacji projektowej i kosztorysowej, oraz przedmiarze robot.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym

stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty moga podlega¢ nastepujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych rob6t oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng

zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego

postepu rob6t. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
przeprowadzonych pomiaréw, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi

ustaleniami.
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8.2. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.
8.3. Odbidr ostateczny (koncowy)

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot

w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie

stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidr ostateczny roboOt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,

liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow i pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw
czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczeg6lnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot

w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

17



2. szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z  dokumentow  umowy

I ew. uzupetniajace lub zamienne),

3. protokoty odbioréw robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

4. protokoty odbiorow czesciowych,

5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

7. wyniki pomiaréw kontrolnych,

8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robét wiascicielom urzadzen,

10. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

11. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robo6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja

i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego
w dokumentach umownych.

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczalttowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:



e robocizne bezposrednia wraz z narzutami,

o wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkdw i transportu na teren budowy,

e Wwartosc pracy sprzetu wraz z narzutami,

o koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku
VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

10.2.

Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003r.
Nr 207, poz. 2016 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19,
poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92,
poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
Dz. U. 22002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r. — 0 dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62,
poz. 627 z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U.
z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemow
oceny zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem
CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie

okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania
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europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania,
uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. —
w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U.
Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. — w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie
sposobow deklarowania wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, (tom |, 11,
1, 1V, V) Arkady, Warszawa 1989-1990r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek
Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001r.
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SZCZEGOLOWA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -01

Tyczenie trasy i odtworzenie punktow wysokosciowych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robét zwigzanych z tyczeniem trasy i odtworzeniem punktow wysokosciowych
w zwiazku z realizacja przedmiotowego zadania pn. "Przebudowa drogi gminnej ul. Akacjowej
zlokalizowanej na dz. nr: 736/2, 737/2, 736/10”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na

celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej zgodnie z dokumentacja projektowsa.

Ustalenia obejmuja wyznaczenie:

e punktow gtéwnych osi trasy drogi i punktéw wysokosciowych,

e wytyczenie osi i punktow charakterystycznych dla przebudowywanego przepustu.

e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow, konturow

e robd4t w obrebie pasa drogowego

e wykonanie uproszczonej dokumentacji geodezyjnej dla kontroli rob6t przez Nadzér,

e W razie potrzeby odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw panstwowej
osnowy

e geodezyjnej i ustalenie ich wspo6trzednych, tacznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego
zasobu Geodezyjnego,

e aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikajagcym z przepisow Prawa
Geodezyjnego oraz

e szczegotowych ustalen innych ST.

e Zalozenie nowych reperow na nowym przepuscie w ilosci zgodnej z projektem
wykonawczym

e pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna do inwentaryzacji powykonawczej

wybudowanej drogi.
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1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z

Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace odbioru
robo6t podano w ST

»~Wymagania ogoélne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy mozna stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe, trzpienie stalowe. Pale drewniane
umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny
mie¢ érednice 0,15 + 0,20 m i dtugos¢ 1,5 + 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy
stosowac paliki drewniane srednicy 0,05 + 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalonych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci 0,04 + 0,05 m.
~Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny. Do stabilizowania
roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robdt, nalezy stosowa¢ pale drewniane srednicy
0,15 + 0,20 m i dtugosci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnionych z Inzynierem.
Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z instrukcjami
technicznymi G-1 [5] i G-2.

3. SPRZET

Roboty pomiarowe wysokosciowe nalezy wykona¢ sprzetem geodezyjnymi gwarantujacym
uzyskanie doktadnosci niwelacji technicznej. Wszystkie uzywane do Robét instrumenty
geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane oraz posiada¢ wymagane przepisami szczeg6lnymi

swiadectwa legalizacji.
4. TRANSPORT

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materialtow jest samochdd dostawczy lub inny

gwarantujacy przewozenie sprzetu i materiatow w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcji GUGIK. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za nastepstwa niezgodnosci; wykonanych
rob6t z Dokumentacja Projektows , ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez
Nadzor. W oparciu o Dokumentacje Projektowa Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbe¢dne do szczegétowego wytyczenia robdt Wykonawca
powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Nadzor. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtoéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong i utrzymanie wszystkich punktéw
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét. Punkty zniszczone wskutek zaniedbania
Wykonawcy beda odtworzone na jego koszt. Celem doktadnego odtworzenia geometrii
poziomej i pionowej Wykonawca powinien opracowa¢ uproszczona dokumentacje geodezyjna
zawierajaca nastepujace elementy:
e odtworzenie (wyznaczenie) osi trasy w oparciu o Dokumentacje Projektowg przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej lub innej osnowy geodezyjnej okreslonej
w Dokumentacji Projektowej, Wersja w dwg projektu zagospodarowania terenu
zostanie przekazana podczas przekazania placu budowy Wykonawcy wytonionemu w
drodze przetargu;
e zalozenie reperéw roboczych w nawigzaniu do panstwowego ukladu wysokosciowego

dla odtworzenia projektowanej niwelety.

5.2. Wyznaczenie o0si trasy

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych (min. 3 na odcinek). Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne punktéw
osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do | cm w stosunku do rzadnych okreslonych w
Dokumentacji Projektowej. Do utrwalenia osi nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur
stalowych lub trzpieni i ich usuniecie jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca

zastapi je odpowiednikami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granica robot.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych
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Robocze punkty wysokosciowe nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z
wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych istniejagcych budowlach wzdtuz trasy drogowej lub o ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych
osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy
reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej - 100 m. Rzedne reperow nalezy okresli¢ z taka
doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt niniejszy od 4mm/km stosujac
niwelacja podwojna w nawiazaniu do reperéw panstwowych. Rzedne punktéw posrednich
pomigdzy podanymi na profilu podtuznym nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia istniejacej
krzywizny pionowej, na ktorej si¢ znajduja, stosujac formute matematyczng uwzgledniajaca
diugos¢ cieciwy i strzatke krzywizny. Repery powinny by¢é wyposazone w o0znaczenia

zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedneyj.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
e wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy
rob6t ziemnych),
e Wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu nasypéw i wykopow w
przekrojach poprzecznych i powinno by¢ wykonane w punktach okreslonych w
Dokumentacji Projektowej i w innych dodatkowych miejscach wymagajacych

uzupetnienia dla poprawnego wykonania robo6t i zaakceptowanych przez Nadzér.

Do wyznaczenia przekrojow poprzecznych nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Przy wykonywaniu rob6t wykonczeniowych nalezy wyznaczy¢ palikami podstaw g
nasypu w odstgpach nie wigkszych nizl5 m, a ponadto wyznaczy¢ pochytosci skarp tatami

przybitymi do palikdw.

5.5. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacje¢ geodezyjnag nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 z

podziatem na:

1) akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,
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3) dokumentacj¢ techniczng przeznaczona dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i

kartograficznej.

Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w punkcie 3 oraz forme dokumentow
nalezy uzgodni¢ z osrodkiem dokumentacji. Zamawiajacy poda czy dokumentacje¢ te nalezy

okaza¢ Zamawiajgcemu do wgladu.

5.6. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi

5.6.1 Zebranie materiatow i informacji
Wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajgcego

instrukcje dotyczace
ewentualnych etapow wykonywania pomiaroéw powykonawczych.
Pomiary powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkéw dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktow osnowy
geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnej.
W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana biezaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomi¢ o tym Zamawiajacego.
Przy analizie zebranych materiatow i informacji nalezy ustali¢:
e Kklasy i doktadnosci istniejgcych osnéw geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania
ich do pomiaréw powykonawczych,
e rodzaje uktadow wspotrzednych i poziomoéw odniesienia,
e zakres i sposéb aktualizacji dokumentéw bazowych, znajdujacych si¢ w osrodku
dokumentacji o wyniku pomiaru powykonawczego.

5.6.2 Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykona¢: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow
istniejacej osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktéw oraz aktualizacja
opiséw topograficznych, zbadanie wizur pomiedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie,
wstepne rozeznanie odnosnie koniecznosci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomej

[11 klasy oraz osnowy pomiarowe;j.

Nastepnie nalezy pomierzyé wznowiong lub zatozong osnowe, a nastepnie wykonaé pomiary
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inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 [8] GUGIK, mierzac wszystkie elementy tresci
mapy zasadniczej oraz tres¢ dodatkowg obejmujaca: granice ustalone wedtug stanu prawnego,
kilometraz drog, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty mostowe z rzednymi wlotu i
wylotu, swiattem i skrajnig, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pomniki przyrody,
wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz z podzialem na trwate i nietrwate, rowy,
studnie z ich srednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 m oraz inne elementy wedtug
wymagan Zamawiajacego. Prace obliczeniowe nalezy wykona¢ przy pomocy sprzetu
komputerowego. Whniesienie pomierzonej tresci na mape zasadnicza oraz mape katastralna
nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowaniem i kresleniem recznym) lub przy pomocy
plotera. Wtdérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajagcego nalezy uzupetni¢c o elementy
wymienione w drugim akapicie niniejszego punktu, ta samg technika z jaka zostata wykonana
mapa (numeryczna wzglednie analogowa). Dokumentacje geodezyjna i kartograficzna nalezy
skompletowac¢ zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z podzialem na: akta postepowania
przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego i
dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej. Sposob skompletowania i forme dokumentacji dla osrodka dokumentacji
nalezy uzgodni¢ z osrodkiem oraz ustali¢ czy t¢ dokumentacje nalezy okaza¢ Zamawiajacemu

do wgladu.

5.6.3 Dokumentacja dla Zamawiajacego
Jesli Zamawiajacy nie ustalit inaczej, to nalezy skompletowa¢ dla Zamawiajacego nastepujace

materiaty:

e sprawozdanie techniczne,

e Wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkows trescig, ktora wymieniono w punkcie
5.5.2,

e kopie wykazow wspbtrzednych punktéw osnowy oraz wykazy wspotrzednych punktow
granicznych w postaci dysku i wydruku na papierze,

e kopie protokotdw przekazania znakow geodezyjnych pod ochrong,

e kopie opiséw topograficznych,

e kopie szkicow polowych,

e nosnik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczng oraz wydruk ploterem tych map, jezeli
mapa realizowana jest numerycznie,

e Karty studni kanalizacji deszczowej;

e inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.
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6. KONTROLA ROBOT

Ogolne zasady kontroli podano w ST ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6. Kontrole jakosci prac
pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK z doktadnosciami podanymi w specyfikacjach opisujacych dany asortyment robét.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest |
km trasy drogowej. Ogolne zasady obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogolne".

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Nadzor po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania robdt na podstawie
szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktdre
przedktada Nadzorowi Wykonawca.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platnos¢ za kilometr nalezy przyjmowaé¢ na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

e wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy, granic rob6t i punktéw wysokosciowych,

e uzupetnienie trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

e wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robo6t, zgodnie z Dokumentacja
Projektowsa,

e W razie potrzeby odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw panstwowej
osnowy geodezyjnej i ustalenie ich wspotrzednych, tacznie z ich zgtoszeniem do
Panstwowego zasobu Geodezyjnego,

e aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikajagcym z przepisow Prawa
Geodezyjnego oraz szczegOtowych ustalen innych ST.

e pozyskanie niezbednych materiatow geodezyjnych,

e wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi
przepisami,

e zakup i transport materiatow i sprzetu,
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e 0znakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,
e wykonanie innych czynnosci i niezbednych do realizacji Robot objetych niniejsza ST.

e wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne

1. ST-00,Wymagania ogblne”

10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 z
pozniejszymi zmianami) [Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtéwnego Urzedu Geodezji
i Kartografii]:

3. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

4. Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej

5. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna

6. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna

7. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji

8. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe

9. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

10. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne
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SST -02

Usuniecie drzew i krzewow
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzewow w zwigzku z realizacja

przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu oraz

odbiorze robot zwiazanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem wycinki chwastow i samosiejek.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw
Do wykonywania rob6t zwigzanych z usunieciem drzew i krzakdw nalezy stosowac:
e pity mechaniczne,
e specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa
drogowego,
e spycharki,
e koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z

wyrgbem drzew.
4. TRANSPORT

4.1. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.)

powinny by¢ transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwiazane z usunigciem drzew obejmuja wyciecie i wykarczowanie drzew,
wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow
oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew. Zgoda na
prace zwigzane z usuni¢ciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego. Wycinke
drzew o wiasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywaé¢ w tzw. sezonie r¢hnym,
ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowa¢ pnie i usuna¢ korzenie tak, aby
zawarto$¢ czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie
przekraczata 2%. W miejscach nasypdw teren nalezy oczysci¢ tak, aby czesci roslinnosci nie
znajdowaty si¢ na gtebokosci do 60 cm ponizej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypu,
z wyjatkiem przypadkow podanych w punkcie 5.3. Roslinnos¢ istniejaca w pasie robot
drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona
przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w

sposob zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.2. Usuniecie drzew

Pnie drzew znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny byé wykarczowane, za

wyjatkiem nastepujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jezeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejgca rzedna
terenu w tym miejscu znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej
korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami
powinny by¢ scigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig terenu. Powyzsze
odstepstwo od ogolnej zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania,

jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod podstawg nasypu,
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b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajgcego sie¢ z terenem. W tym
przypadku pnie powinny by¢ sciete rowno z powierzchnia skarpy albo ponizej jej
poziomu. Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢
gruntem przydatnym do budowy nasypéw i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami
zawartymi w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”. Doty w obrebie przewidywanych
wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody.
Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robdt w taki sposob, aby drzewa
przedstawiajgce wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie
utracity tej whasciwosci w czasie robot. Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do
ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duzg ostroznoscia, w sposéb ktory nie

spowoduje trwatych uszkodzen, a nast¢pnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.3. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami
SST lub wskazaniami Inzyniera. Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewnga za
pomocg specjalistycznego sprzetu, to sposéb wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom
producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przer6bce powinny by¢ usuniete przez
Wykonawce z terenu budowy. Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunigtej w czasie
robot przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek zadbaé¢, aby odbyto si¢ ono z
zachowaniem wszystkich wymogéw bezpieczenstwa i odpowiednich przepiséw. Zaleca si¢
stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilosci
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem
powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez
pozostawienia tlacych sie czesci. Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity
Wykonawcg do odstapienia od spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do
spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usuna¢ go w
miejsce tymczasowego skladowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera,
w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie. Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usunigte
przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inzyniera, sa
zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa
powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa

gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyrdéwnana i zageszczona.
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Pozostatosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod

jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeptyw waod powierzchniowych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,

wykarczowania korzeni i zasypania dotow
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzakow jest:
- dla drzew - sztuka,

- dla krzewdw- hektar,
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po

wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robot obejmuje:
e wyciecie i wykarczowanie drzew,
e wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gat¢zi na korg
drzewna, wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
e zasypanie dotow,

e uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. Przepisy zwigzane

Nie wystepuja
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Roboty ziemne
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z robotami ziemnymi w zwigzku z realizacjg przedmiotowego
zadania pn. "Przebudowa drogi gminnej ul. Akacjowej zlokalizowanej na dz. nr: 736/2, 737/2,
736/10”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu oraz

odbiorze robo6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia prac zwigzanych
z robotami ziemnymi, (zgodnie z dokumentacja projektows)

- Roboty ziemne

- Usunigcie warstwy humusu

- Profilowanie i zageszczenie gruntu

- Zakup gruntu

- Zageszczenie gruntu

- Formowanie nasypow

- Wywoz i utylizacja ziemi

2. MATERIALY (GRUNTY)
Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit

podtoze nawierzchni podatnych i potsztywnych powinien charakteryzowac sie grupa no$nosci
G1 (Modut wtornego odksztatcenia podtoza E2> 100 MPa). Gdy podtoze nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1
zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.

3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia

korzystania z nastepujacego sprzetu do:
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— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki ),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,itp.),

— sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
Transport urobku powinien odbywac sie przy pomocy samochodéw samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze

niz £ 10 cm.

Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczac¢ + 1
cmi-3cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o
wigcej niz = 10 cm,

a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie. Pochylenie skarp
nie powinno rozni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazone
tangensem kata. Maksymalne nierébwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ +
10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace

nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.2. Odwodnienie wykopow
Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych

w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe,
wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania wykopow, aby powierzchniom gruntu
nadawac¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.
Odprowadzenie waéd do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami. Technologia wykonania
wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac w Kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom

poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji
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projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy
niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow
oraz termindw wykonywania innych robét na spetnienie wymagan dotyczacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych. Zrédta wodly,
odstoniete przy wykonywaniu wykopdw, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych. Sposéb wykonania skarp
wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robot,

a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich

podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawcg.

5.3.  Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robo6t ziemnych powinno spetnia¢

wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy
1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych

robot ziemnych

Minimalna wartosé I, dla:
Strefa korpusu

Gioma warstwa o grubodel 20 cm 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni robdt ziemuych

100

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajag wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do
wartosci Is, podanych w tab. 1. Modut wtornego odksztatcenia: Podtoza E2> 100 MPa;
Wieksza czesé¢ gruntu pozyskana z wykopow zostanie wywieziona. Natomiast z pozostatej

czesci gruntu zostang wykonane skarpy o nachyleniu 1:1,5.

5.4. Roboty ziemne - pobocza gruntowe
Wykonanie robét ziemnych pod pobocza moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca topat

lub sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2. Roboty te nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi
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pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z zatozonym w dokumentacji projektowej
spadkiem poprzecznym. Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3],
powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia, wedtug normalnej metody
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami

okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy
zwroci¢ na:

a) spos6b odspajania gruntdéw nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,

d) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkcie 5.3.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m3 wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i

wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt

6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Cena wykonania 1 m3 robot ziemnych obejmuije:

- prace pomiarowe,

- 0znakowanie robot,

- mechaniczne wykonanie wykopow,

- zabezpieczenie i odwodnienie wykopow,

- wyrownanie i plantowanie skarp wykopow,
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- zageszczenie gruntu,

- rekultywacje dokopu i terenu przylegtego do drogi,

- odwodnienie terenu robot,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji

techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenia wskaznika zageszczenia gruntu.

3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
4. Normy i dokumenty powotane przy normie PN-S-02205
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -04

Wykonanie podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru rob6t zwigzanych z budowa wykonania podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie w zwigzku z realizacja przedmiotowego zadania pn.

"Przebudowa drogi gminnej ul. Akacjowej zlokalizowanej na dz. nr: 736/2, 737/2, 736/10”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze rob6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robdt zwigzanych z profilowaniem, zageszczeniem podioza z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie.

e podbudowy pomocniczej z mieszanki kruszywa niezwigzanego warstwa podbudowy

pomocniczej z mieszanki niezwigzanej o0 CBR>60% frakcji 0/31,5mm; tj. ziarnistego

materiatu o okreslonym sktadzie, w procesie technologicznym,

Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, kruszyw z

recyklingu oraz mieszanin tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej

warstw zageszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.
Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.
Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych,
wg PN-B-01100. Kruszywo tamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej
jednokrotnego przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji,
charakteryzujace sie ziarnami ostro krawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-
01100. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.
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1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢

z dokumentacja projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne
wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
Do warstw podbudowy zasadniczej z mieszanek niezwigzanych moga by¢ stosowane

nastepujace mieszanki:
- mieszanka niezwigzana z kruszywem C90/3 (CBR>80%), grubo$¢ 20cm 0/31,5mm
- mieszanka niezwigzana z kruszywem C90/3 (CBR>80%), grubo$¢ 20cm 0/63,0mm

2.3. Zawartosé pylow
Maksymalna zawartos¢ pytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych

do warstwy podbudowy zasadniczej, powinna spetnia¢ wymagania kategorii podanej w
tablicy 6. Zawartos¢ pytdw najezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawartos¢ pytow w mieszance kruszyw nalezy rowniez
badac¢ i deklarowa¢, po 5 krotnym zageszczeniu metodg Proctora. Zawartos¢ pytéw w takiej
mieszance, po pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, powinna réwniez spetniaé
wymagania podane w tablicy 3 Nie okresla si¢ wymagania wobec minimalnej zawartosci

pytéw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do warstwy podbudowy zasadniczej.

2.4. Zawartos¢ nadziarna
Okreslona wedtug PN- EN 933-1 zawartos¢ nadziarna w mieszankach kruszyw

powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 3. W przypadku stabych kruszyw decyduje

zawartos¢ nadziarna w mieszance kruszyw po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora.

2.5. Uziarnienie
Okreslone weditug PN EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do

warstw podbudowy zasadniczej musza spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunkach od 1
do 3. W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy roéwniez badac
deklarowa¢, po 5 krotnym zaggszczeniu metoda Proctora. Kryterium przydatnosci takiej

mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spetnione, jezeli uziarnienie mieszanki po
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pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, miesci sie w krzywych granicznych podanych

na odpowiednich rysunkach (1-3). Jako wymagane obowiazuja tylko wymienione wartosci
liczbowe na tych rysunkach.

100
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Rys. 3. Mieszanka niezwigzana 0/63 do warstw podbudowy zasadniczej

Oprécz wymagan podanych na rysunkach od 1 do 3, wymaga sie, aby 90 % uziarnien
mieszanek zbadanych w ramach ZKP w okresie 6 miesiecy spetniato wymagania kategorii

podanych w tablicach 1 i 2, aby zapewnic¢ jednorodnos¢ i ciagtosc uziarnienia mieszanek.

Tablica 1: Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych - poréwnanie z
deklarowana przez producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i
dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera nadmierng zawartos¢ ziarn stabych

wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po
pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora.

Porownanie z deklarowang przez producenta wanrtofci (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewu przez sito (mm), %(m/m)
niezwigzana | ¢,5 | 1 2 4 |56| 8 | 11,2 | 16 | 224|315
0/31,5 £5 | x5 | £7 | +8 - | +8 - +8
O -5 — g = =+ -+ el
0/63 - £5 | £5 | £7 - | £8 - + 8 +8
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Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko
miesci¢ sie w odpowiednich krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami
(SDV) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 1, ale powinna

spetnia¢ takze wymagania ciggtosci uziarnienia zawarte w tablicy 2.

Tablica 2: Wymagania wobec cigglosci uziarnienia na sitach  kontrolnych

przesiewach podczas badan kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawartos¢ frakcji w mieszankach;
[réznice przesiewéw w %(m/m) przez sito (mm)]
Mieszanka ™4 2/4 256 48 |5e11,2] 816 |11,2/224] 16/31,5
min, | max | min, | max | min. | max | min | max | min. | max | min. | max | win | max | min | max
0/31,5 4 (15| 7 |20 - - |10} 25| - - 11025 - - -1 -
L 5] T I e I - ? >t r———ti——25
0/63 - -1 4 15| - - | 7120 - - (1|25 - - 10| 25

2.6. Wrazliwosé na mrdz, wodoprzepuszczalnosé
Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudoéw zasadniczych powinny spetnia¢

wymagania wg tablicy 3. Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw
podbudowy zasadniczej odnosnie wrazliwosci na mréz (wskaznik SB), dotycza badania
materiatu po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wedtug PN UN 13286-2 .

Nic stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zagegszczonej mieszanki

niezwigzanej do podbudowy zasadniczej, o ile szczegbtowe rozwigzania nie przewiduja tego.

2.7. Zawartosé wody
Zawartos¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartosci

wody w trakcie wbudowywania i zageszczania okreslonej metoda Proctora wediug PN-EN

13286-2, w granicach podanych w tablicy 3.

2.8. Wartos¢ CBR
Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykona¢ na mieszance

zageszczonej metoda Proctora do wskaznika zageszczenia 15=1,0 i po 96 godzinach
przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47. Wymaganie wg tablicy
3.
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Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do ulepszonego podtoza, warstw

podbudowy i nawierzchni
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2.9. Istotne cechy srodowiskowe
Zgodnie z  dotychczasowymi  doswiadczeniami, dotyczacymi  stosowania

w drogownictwie mieszanek z kruszyw naturalnych oraz gruntéw, mozna je zaliczy¢ do
wyrobéw budowlanych, ktére nie oddziatywaja szkodliwie na srodowisko. Wigkszos¢
substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/BWG zazwyczaj nie
wystepuje w takich mieszankach. W przypadku stosowania w mieszankach kruszyw
w stosunku, do ktorych brak jest jeszcze ustalonych zasad np. kruszywa z recyklingu i
kruszywa z pewnych odpadéw przemystowych, zaleca si¢ zachowanie ostroznosci.
Przydatnos¢ takich kruszyw, jesli jest to wymagane, moze by¢ oceniona zgodnie z
wymaganiami w miejscu ich stosowania. W przypadkach watpliwych nalezy uzyska¢ oceng

takiej mieszanki przez wiasciwe jednostki.

2.9.1. Kruszywa
Do mieszanek mozna stosowac nastepujace rodzaje kruszyw:

- kruszywo naturalne, sztuczne hutnicze lub kopalniane ( nie dopuszcza si¢ materiatow
pochodzacych ze spalania wegla w elektrowni tj. popiotow).

Wymagania wobec kruszywa do warstwy podtoza ulepszonego przedstawia tablica 1.
Mieszanki o gérnym wymiarze ziaren (D) wigkszym niz 80 mm nie sg objete norma PN-EN
13285 [20] i niniejsza OST.

Tablica 1. Wymagania wedtug WT-4 [24] i PN-EN 13242 [19] wobec kruszyw do mieszanek
niezwigzanych w warstwie podbudowy pomocniczej Skroty uzyte w tablicy: Kat. — kategoria

wiasciwosci, Dekl — Deklarowana, wsk. — wskaznik, wsp. — wspétczynnik, roz. -rozdziat
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Wymagania  wobec  kruszywa do  mieszanek
niezwigzanych. przeznaczonych do zastosowania w

Wiatciwose Metod.ﬂ wars_rwie_podbpdow_v pomocnjc_z_ej pod mnawierzchnia
- badania drogi obciazone) ruchem kategorii KR1 + KRG
kruszywa :
wg Punkt W .
PN-EN ymagania
13242
Zestaw sit # - 41-42 [ 0.063:05:1:2:4:5.6;8;11.2; 16: 22.4; 31.5;
45; 63 1 90 mm (zestaw podstawowy plus
zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie PN-EN 431 Kmruszywo grube: kat G:85/15, kmuszywo
933-1[8] drobne: kat. Gg85, kruszywo o ciaglym
uziarmieniu: kat. G,85.
Ogolne gramice 1 tolerancje | PN-EN 432 Kat. GTcNE (). brak wymagania)
uziarniema kmszywa grubego na | 933-1 [8]
sitach posrednich
Tolerancje typowego uziarniemia | PN-EN 433 Kruszywo drobne: kat GTENR (. brak
kruszywa drobnego 1 kruszywa o | 933-1 [8] wymagama), kruszywo o ciaghym uziarmienin:
ciaghym uziarnieniu kat. GTANE (fj. brak wymagania)
Ksztalt kmuszywa gmbego - | PN-EN 44 Kat. FI;z (ty. brak wymagania)
maksymalne wartosci wskazmka | 933-3
plaskosdci [9]
Ksztalt kmuszywa gmbego — | PN-EN 44 Kat. SIip (ty. brak wymagania)
maksymalne wartosci wskaznika | 933-4
ksztaltu [10]
Kategorne procentowych | PN-EN 4.5 Kat. Cig (. brak wymagania)
zawartosci ziaren o powierzchmi | 933-5
przekmuszone) lub lamanych oraz | [11]
ziaren calkowicie zaokraglonych w
kmuszywie gmbym
Zawartos¢ pylow w  kmszywie | PN-EN 4.6 Kat. fp. (1. masa frakcji przechodzace) przez
orubym”’ 933-1[8] stto 0,063 mm jest > 4)
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Zawartos¢ pylow w  kruszywie | PN-EN 4.6 Kat. fpay (1. masa frakcji przechodzace; przez

drobaym” 933-1[8] sito 0,063 num jest = 22)

Jakosc pylow - 47 Whasciwoié niebadana na  pojedyneczych
frakcjach. a tylko w mieszankach wg
wymagan dla mieszanek

Odpornosc na rozdrabnianie | PN-EN 5.2 Kat. LAs; (). maksymalna  wartosc

kruszywa grubego 1097-2 wspolezynnika Los Angeles < 50)

[13]
Odpomosé na Scieranie kruszywa | PN-EN 53 Kat. MpgDeklarowana (. wspolczynnik
grubego 1097-1 mikro-Devala =50))

[12]
Gestosc ziaren PN-EN 54 Deklarowana

1097-6,

roz. 7, 8

19 [14]

Nasigkliwosé PN-EN 551 Kat. WuNR (tj. brak wymagania)

1097-6. | 7.3.2 kat. WA22" (. maksymalna wartosé
roz. 7. 8 nasiakliwosci
19[14] = 2% masvy)
Siarczany rozpuszczalne w kwasie | PN-EN 6.2 Kat. ASyr (f. brak wymagania)
1744-1
[17]
Calkowita zawartosc siarki PN-EN 6.3 Kat. Syp (. brak wymagania)
1744-1
[17]
Skladniki rozpuszezalne w wodzie | PN-EN 6.43 Brak substancyi szkodliwych w stosunku do
1744-3 srodowiska wg odrebnych przepisow
[18]

Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak cial obcych takich jak drewno, szklo 1
plastik, mogacych pogorszyé wyrob koficowy

Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 72 Kat. SBp, (. wzrost wspolczynnika TLos

1367- Angeles po gotowaniu < §%)
3[16]
1 PN-EN
1097-2
[13]
Mrozoodpomosé na frakey kruszy- | PN-EN 733 Skaly magmowe 1 przeobrazone: kat. F, (1.
wa 8/16 mm 1367-1 zamrazanie-rozmrazamnie < 4% masy). skaly
[15] osadowe: kat. Fy;.
Sklad materialowy - Zal C | Deklarowany
Istotne cechy srodowiskowe Zal. C | Wiekszosc substancy mebezpiecznych
pkt okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/EWG
C34 zazwyczaj nie wystepuje w zrodiach kruszywa

pochodzenia mineralnego.

*) Laczna zawartosc pylow w mieszance powinna sie miesci¢ w wybranych krzywych granicznych
**#) W przypadku, gdy wymaganie nie jest spelnione . nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornosé
*#*#%) Pod warunkiem. gdv zawartosé w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.9.2. Woda do zraszania kruszywa
Do zraszania kruszywa nalezy stosowa¢ wodg nie zawierajaca sktadnikow wptywajacych

szkodliwie na mieszanke kruszywa, ale umozliwiajaca wiasciwe zagegszczenie mieszanki

niezwiazanej.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych

stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig  korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalnej,

e rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

e walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania.
W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki phytowe,

ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony

przed zawilgoceniem, zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa
lub jego frakcjami.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Wykonanie robét

5.2.1. Przygotowanie podloza

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach

rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
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Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do

wytyczenia rob6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu

I wysychaniu.

5.2.3. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajgcy osiagniecie

wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy
z kruszywa mieszanka niezwigzana z kruszywem C90/3 (CBR>80%), 0/31,5mm. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiagniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa skiada sie z wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastagpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Kierownika
Projektu.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda
I1). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie
I napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej
0 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien by¢ >1,0.

5.2.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢

utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda
Kierownika Projektu, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
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naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw

wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw

przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Kierownikowi Projektu

do w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podano w tab. 2.

Tab.2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw przy budowie podbudowy z kruszyw

tamanych.
Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczha badan na Maksymalna powierzchni
dziennej dziatce roboczej podbudowy przypadajaca na
jedno badania (m?)
1 Uziarnienie mieszanki 2 600
2 Wilgotnos¢ mieszanki 2 600
3 Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
4 Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Kierownikowi Projektu.

6.3.3. Wilgotnosé¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej

wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
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6.3.4. Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie warstwy powinno odbywaé¢ si¢ az do osiaggnigcia wymaganego

wskaznika zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-
12.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowa¢ ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych

w pkt 2.3.2. Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb
losowy w obecnosci Kierownika Projektu.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tab. 3.

Tab. 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy.

Lp. Wyszczego6lnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Réwnos¢ podiuzna co 20 m tatg
3 Réwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe €0 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie*) €0 100 m
Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
7 Grubo$¢ podbudowy rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz

+10 cm, -5 cm.

6.4.3. Réwnosé podbudowy
Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢é 4-metrows fata lub planografem,

zgodnie z BN-68/8931-04. Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowsg

tata. Nierownosci dla podbudowy pomocniczej nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byé zgodne

z dokumentacja projektows, z tolerancjg = 0,5 %.
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6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roznice  pomiedzy rzednymi  wysokosciowymi  podbudowy i rzednymi

projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej

0 wigcej niz =5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Grubos¢ podbudowy pomocniczej nie moze sie rozni¢ od grubosci projektowanej

0 wigcej niz +10%, -15%.

6.4.8. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od

okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5
cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny
koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peitng grubos¢ do potowy
szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zageszczenie.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedniag giebokosé, zgodnie z decyzja Kierownika Projektu,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich witasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt

Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® wykonanej podbudowy z:
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- kruszywa C90/3 (CBR>80%), grubos¢ 20cm 0/31,5mm
- kruszywa C90/3 (CBR>80%), grubos¢ 30cm 0/31,5mm

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

8.2. Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, specyfikacjami

technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej (1 m2) obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- dostarczenie materiatdw i sprzetu,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie mieszanki,

- utrzymanie warstwy w czasie robot,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badan,
- uporzadkowanie terenu robét i jego otoczenia,

- roboty wykonczeniowe,

- odwiezienie sprzetu.

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedtug wymagan dokumentacji projektowej, ST,
specyfikacji technicznej i postanowien Inzyniera.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza OST obejmuje:
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- roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sa
przekazywane

Zamawiajacemu i Sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do
robét tymczasowych,

jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WT 4 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych

PN-B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntu lub réwnowazna
PN-B-06714-12.  Kruszywa mineralne. Badania. = Oznaczanie  zawartosci
zanieczyszczen obcych lub rownowazna

PN-B-06714-15. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego lub
rownowazna

PN-B-06714-16. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn. lub
rownowazna

PN-B-06714-17. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci. lub
rownowazna

PN-B-06714-18. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci lub
rownowazna

PN-B-06714-19. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig lub réwnowazna

PN-B-06714-26. Kruszywa mineralne. Badania. = Oznaczanie  zawartosci
zanieczyszczen organicznych. lub réwnowazna

PN-B-06714-28. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowa. lub rbwnowazna

PN-B-06714-37. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.
lub rownowazna

PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego. lub
rownowazna

PN-B-06714-42. Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosci w bebnie Los
Angeles. lub réwnowazna

PN-B-11112. Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych lub
rownowazna

PN-B-32250. Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw lub réwnowazna.
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PN-S-06102. Drogi samochodowe. Podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie. lub rownowazna

BN-84/6774-02. Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych. lub réwnowazna

BN-64/8931-01. Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego. lub
rownowazna BN-64/8931-02. Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta. lub rownowazna
BN-68/8931-04. Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i
tatg. lub rownowazna

BN-70/8931-06. Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem
belkowym. lub réwnowazna

BN-77/8931-12. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu. lub rownowazna
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -05

Oczyszczenie rowu i studzienek
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robot zwigzanych z oczyszczeniem rowu z namutu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem czynnosci zwigzanych z usunigciem z rowu namutu, stanowiacego
czastki gleby zmyte z powierzchni terenu i uniesione przez wodg i osadzone na dnie rowu.
Usuniecie naniesionego namutu z rowu pozwala na prawidlowe funkcjonowanie cieku

przydroznego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oczyszczenie rowu — usuwanie naniesionego materiatu zanieczyszczajacego z rowu,
utrudniajacego prawidtowe

funkcjonowanie urzadzenia odwadniajacego.

1.4.2. Namut — drobne czastki gleby zmyte z powierzchni terenu lub wymyte z koryta cieku,
uniesione przez wodg i osadzajace

sie na dnie rowu.

1.4.3. Kanalizacja sanitarna — sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekdw sanitarnych (bytowych).

1.4.4. Studzienka kanalizacyjna — studzienka zlokalizowana na rurociagu kanalizacyjnym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.5. Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi
kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

1.4.6. Studzienka potaczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do faczenia co
najmniej dwoch kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.7. Studzienka kaskadowa (spadkowa) — studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy

przewod
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pionowy umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii $ciekOw sptywajacych z wyzej
potozonego kanatu doptywowego do nizej potozonego kanatu odptywowego.

1.4.8. Przepompownia $ciekow sanitarnych — polimerobetonowa studnia z pompami
stuzacymi do przettoczenia sciekdw przewodem ttocznym do miejsca rozprezenia —
studzienki rozpreznej; wyposazona w podest roboczy, automatyke, sterowanie pompami oraz
ptywaki do pomp.

1.4.9. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w SST-00 ,,Wymagania ogélne”

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST-00 ,,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1],
pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sie

mozliwoscia korzystania ze

sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

— topaty, szpadle, ew. kilofy, siekiery,

— urzadzenia do transportowania i przemieszczania usunigtego namutu jak wiadra, taczki itp.
W niektdrych przypadkach mozna tez stosowac:

— ubijaki reczne,

— réwniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST-00 ,,Wymagania ogolne”

4.2. Transport zanieczyszczen

Transport i przemieszczenie zebranych zanieczyszczen, w tym namutu, mozna dokonag¢:
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— na krétkie odlegtosci: taczkami, przenoszone wiadrami, szuflami itp.,

— na dituzsze odlegtosci: ciagnikami z przyczepa, samochodami itp.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i SST.
W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych
w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zatacznikach. Podstawowe czynnosci

przy wykonywaniu rob6t obejmuja

1. roboty przygotowawcze,

2. wydobycie i usuni¢cie namutu na przylegty teren lub odwiezienie na skladowisko
odpaddw,

3. wyprofilowanie dna i skarp rowu,

4. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub
wskazan Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje terenu robét,

— usuna¢ przeszkody, utrudniajace wykonanie robot,

— zgromadzi¢ sprzet potrzebny do rozpoczecia robot.

5.4. Oczyszczenie rowu z namutu

Rowy drogowe powinny by¢ przez caty rok, oprécz zimy, utrzymywane w sposéb, ktory
umozliwi im spetnia¢ swoje zadanie poprawnie. W czasie ogledzin okresowych nalezy
zaobserwowacé wszystkie miejsca wymagajace interwencji, dotyczacej oczyszczenia rowu
z namutu oraz ewentualnie z trawy i chwastdw. Rowy oczyszcza si¢ w miare potrzeb,
najkorzystniej po kilku dniach deszczowych. Rowy zaleca si¢ czysci¢ od dotu do gory, tj.
poczynajac od wylotu rowu w kierunku punktéw potozonych wyzej. Czyszczenie rowu

powinno si¢ odbywaé¢ w sposob, przy ktdérym zostaje przywrocony spadek dna i zdolnosé
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przepustowa rowu. W zwiazku z tym nie nalezy podcina¢ skarpy rowu w ptaszczyznie
pionowej lub do niej zblizonej, lecz w pochyleniu takim jakie zostato dla rowu
zaprojektowane. Nalezy réwniez uwazaé, aby niepotrzebnie nie naruszy¢é skarp juz
utrwalonych przez darniowanie. Nalezy uwaza¢, aby nie obnizy¢ dna rowu i nie wytworzy¢
przez to zagtebionych odcinkéw, przyczyniajacych si¢ do powstania zastoin wody. W toku
oczyszczania nalezy sprawdza¢ profil podtuzny dna rowu i w razie potrzeby przeprowadzié
jego regulacje. W przypadku powstania wyrw i zagiebien w dnie rowu, wypeknia si¢ je
odpowiednim gruntem, zageszcza i wyréwnuje. Roboty oczyszczajagce rowu wykonuje sie
przewaznie recznie przy pomocy topat, szpadli, sztychowek itp. Przy wickszym zakresie

robét i przy specjalnie dogodnych warunkach mozna do tego celu stosowaé réwniarki.

5.5. Usunigcie namutu poza row

Materiat zebrany z oczyszczenia rowu nalezy usuna¢ poza droge. Nie powinien by¢ sktadany
ani na poboczach, ani tuz za skarpa rowu w postaci niskich watéw ziemnych, gdyz sprzyja to
ponownemu zamuleniu rowow przez obsuwanie si¢ ziemi do rowu. Ponadto taki wat nadaje
drodze i jej sasiedztwu nieestetyczny wyglad oraz zwigksza niebezpieczenstwo dla szybkiego
ruchu samochodowego. Poniewaz wydobyty z rowu materiat moze by¢ zanieczyszczony nie
nalezy go umieszcza¢ poza obrgbem drogi, w zagiebieniach terenu lub rozrzucaé¢ po
przylegtych polach w okresach wolnych od zasiewow. Z zasady, namut i grunt usunicty
z rowu powinien by¢ wywieziony na sktadowisko odpaddow, zlokalizowane na:

— wysypisku publicznym (np. gminnym, miejskim),

— sktadowisku wiasnym, urzadzonym zgodnie z warunkami i decyzjami wydanymi przez
wiasciwe wiadze ochrony srodowiska.

Sposéb i miejsce sktadowania zanieczyszczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Jezeli Inzynier zezwoli na czasowe, krotkotrwale sktadowanie zanieczyszczen w poblizu
oczyszczonych urzadzen odwadniajacych, to miejsce sktadowania nalezy wybra¢ w taki
sposob, aby sptywy deszczowe nie mogly przemieszczaé zanieczyszczen z powrotem do
miejsc, z ktorych je pobrano lub wprowadza¢ nieczystosci do wod gruntowych

i powierzchniowych.

5.6. Profilowanie skarp i dna rowu

Po wykonaniu robot oczyszczajacych dna rowu z namutu nalezy doprowadzi¢ przekréj rowu
do pierwotnego wygladu. Wszystkie uszkodzenia skarp w postaci wyrw, wypelnia si¢
wiasciwym gruntem, ubezpieczajac jednoczesnie powierzchnig jak na przylegtym otoczeniu.

Na wszystkich odcinkach rowu, gdzie nastapity deformacje skarp i dna, zmieniajace profil
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podtuzny i przekrdj poprzeczny rowu nalezy dokona¢ wyprofilowania tych elementow,
doprowadzajac do odnowienia rowu. Roboty te nalezy wykona¢ ,pod szablon” i ze

sprawdzeniem spadku podtuznego rowu.

5.7. Analiza przyczyn zamulania rowu

W czasie wykonywania prac zwiazanych z usuwaniem namutu, nalezy przeanalizowaé
przyczyny zamulania rowu, aby je usuna¢, a co najmniej ztagodzi¢. Szczegdlng uwage nalezy
zwroci¢ na spadki podtuzne i przekrdj poprzeczny rowu. Jako $rodki zaradcze mozna m.in.
rozwazac:

— odpowiednie umocnienie dna i skarp,

— zwiekszenie przekroju poprzecznego rowu (co obnizytoby predkos¢ przeptywu wody).

Cena wykonania tych robét powinna by¢ ujeta w innych pozycjach kosztorysowych.

5.8. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera
dotycza prac zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robét do istniejagcych warunkéw
terenowych, takie jak:

- uzupetnienie zniszczonych w czasie robot istniejgcych elementéw drogowych lub
terenowych,

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

- usuniecie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

5.9. Czyszczenie studni kanalizacyjnych
Przed wejsciem do studni kanalizacyjnej, w celu sprawdzenia lub wyczyszczenia nalezy

zbada¢ stan atmosfery w celu okreslenia zawartosci substancji toksycznych, palnych oparow
lub braku tlenu, zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP. Studnia musi by¢ wentylowana,
nalezy stosowa¢ nadmuch $wiezego powietrza. Ze studni usungé wszystkie wewnetrzne
osady: miegkkie i twarde (produkty korozji i erozji, luzne elementy, korzenie). Dla prac
wewnatrz studni kanalizacyjnych nalezy stosowaé tzw. trdjnog asekuracyjny z mozliwoscia
wyciagniecia osoby pracujacej wewnatrz studni w razie koniecznosci zastabniecia. Prace
prowadzi¢ zawsze w grupie min. 2 osobowej — w tym 1 osoba zawsze na powierzchni ziemi.
Czyszczenie nalezy prowadzi¢ przy wykorzystaniu specjalistycznego sprzetu, np. myjki
cisnieniowe KARCHER lub réwnowazne. Po wykonaniu czyszczenia wodnego wewngetrznej
powierzchni studni nalezy uzupetni¢ wszelkie ubytki w sciankach studni, spoinach. Wykonac

izolacj¢ wewnetrzng studni srodkami uszczelniajacymi.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Nie przewiduje sie.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje
tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczeglnienie robét Czestotliwosé Wartosci
badan dopuszczalne

Lokalizacja i zgodnos¢ granic terenu

1. | robotz 1raz W(g pkt 5
dokumentacja projektowa

2. | Wydobycie i usunigcie namutu Praca ciagla Wg pkt 5.4

3. | Wyprofilowanie dna i skarp rowu Praca ciagta W(g pkt 5.6

4. | Wykonanie robo6t wykonczeniowych Ocena ciagta Wg pkt 5.8

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego usunigcia namutu lub szt. (sztuka)

wyczyszczonej studzienki kanalizacyjnej.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST-00 ,,Wymagania og6élne”. Roboty uznaje sie za

wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania usuniecia namutu z rowu lub studzienki obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robdt,

e dostarczenie sprzetu,

e wykonanie usuniecia namutu z rowu wedtug wymagan dokumentacji projektowej
i specyfikacji technicznej,

e wyprofilowanie dna i skarp rowu,

e zebranie i wywdz zanieczyszczen,

e odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robot okreslonych niniejsza SST obejmuije:

e roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robo6t podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajacemu i Sg usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,

e prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane
do robot tymczasowych, jak

e geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Szczegdbtowe specyfikacje techniczne (SST)
SST-00 ,,Wymagania ogolne”
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST - 06

Przepusty
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robo6t zwigzanych z wykonywaniem przepustow.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonywaniem przepustoéw rurowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy

do przeprowadzenia wody matych ciekdw wodnych pod nasypami zjazdow.

1.4.2. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcja nosna wykonana jest z rur betonowych
lub zelbetowych.

1.4.3. Scianka czotowa - konstrukcja stabilizujaca przepust na wlocie i wylocie
I podtrzymujaca nasyp zjazdu.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w SST-00 ,,Wymagania ogolne”

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w SST-00 ,,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyczace materiatlow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST-00

»Wymagania ogolne”

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow z typowych prefabrykowanych rur
betonowych, objetych niniejsza SST, sa:

o prefabrykaty rurowe,
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e kruszywo do betonu,

e Ccement,

e woda,

e mieszanka pod fawe fundamentowsa,
e drewno na deskowanie,

e materiaty izolacyjne,

Zaprawa cementowa.

2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztatt i wymiary prefabrykatow powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Odchytki wymiaréw prefabrykatow powinny odpowiada¢ PN-B-02356. Powierzchnie
elementéw powinny by¢ gtadkie, bez pekni¢¢ i rys. Dopuszcza si¢ drobne pory jako
pozostatosci po pecherzykach powietrza i wodzie, ktorych gtebokos¢ nie przekracza 5 mm.
Prefabrykaty rurowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy co najmniej B-30. Sktadowanie
prefabrykatow powinno odbywaé sie na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym

podtozu.

2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementéw konstrukcji przepustow powinny
spetnia¢  wymagania PN-B-06712. Kruszywa nalezy skladowa¢ w  warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi asortymentami lub

jego frakcjami. Podtoze sktadowiska powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementéw konstrukcji przepustéw powinien
spetnia¢ wymagania PN-B-19701. Nalezy stosowa¢ cement portlandzki zwykty (bez
dodatkow) klasy 42,5 do betonu klasy B-30 i klasy 32,5 do betonu klasy B-25. Cement nalezy
przechowywac zgodnie z BN-88/6731-08.

2.6. Woda
Woda powinna by¢ ,,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami PN-B-32250. Bez badan

laboratoryjnych mozna stosowac¢ wodociaggowa wodg pitna.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego

Mieszanka do wykonania tawy fundamentowej powinna spetnia¢ wymagania PN-B-06712.
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2.8. Drewno

Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywaniu betonowych scianek czotowych

przepustéw powinno spetnia¢ wymagania PN-D-96000 i PN-D-95017.

2.9. Materialy izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustow i scianek czotowych mozna stosowac:

e emulsje kationowg, wg BN-68/6753-04 lub aprobaty technicznej,

e roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622,

e lepik asfaltowy na goraco bez wypetniacza wg PN-C-96177,

e pape asfaltowag wg BN-79/6751-01 i BN-88/6751-03 lub aprobaty technicznej,

e wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzone doswiadczalnie i posiadajace aprobate

techniczna - za zgoda Inzyniera.

2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinna by¢ marki nie nizszej niz M 12 i spetnia¢
wymagania PN-B-14501.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-00 ,,Wymagania ogo6lne”

3.2. Sprzet do wykonania przepustow

Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustdw pod zjazdami powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- koparek,

- betoniarek,

- dozownikow wagowych do cementu,

- sprzetu do zageszczania: ubijaki reczne i mechaniczne, zageszczarki ptytowe.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST-00 ,,Wymagania ogolne”
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4.2. Transport materialow

4.2.1 Transport kruszywa

Kamien i kruszywo nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi Kkruszywami
i nadmiernym zawilgoceniem. Sposoby zabezpieczania wyroboéw kamiennych podczas

transportu powinny odpowiada¢ BN-67/6747-14

4.2.2 Transport cementu

Transport cementu powinien byé¢ zgodny z BN-88/6731-08. Przewdz cementu powinien
odbywa¢ si¢ dostosowanymi do tego celu s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych go przed opadami atmosferycznymi, zawilgoceniem, uszkodzeniem

opakowania i zanieczyszczeniem.

4.2.3 Transport stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowa mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych przed

powstawaniem korozji i uszkodzeniami mechanicznymi.

4.2.4 Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odbywa¢ si¢ zgodnie z normg PN-B-06250. Czas
transportu powinien spetnia¢ wymog zachowania dopuszczalnej zmiany konsystencji

mieszanki uzyskanej po jej wytworzeniu.

4.2.5 Transport prefabrykatow

Transport wewnetrzny

Elementy przepustow wykonywane na budowie moga by¢ przenoszone po uzyskaniu przez
beton wytrzymatosci nie nizszej niz 0,4 R (W).

Transport zewngtrzny

Elementy prefabrykowane moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniami. Do transportu mozna przekaza¢ elementy,

w ktorych beton osiggnat wytrzymatos¢ co najmniej 0,75 R (W).
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4.2.6 Transport drewna i elementéw deskowania

Drewno i elementy deskowania nalezy przewozi¢ w warunkach chronigcych je przed
przemieszczaniem, a elementy metalowe w warunkach zabezpieczajgcych przed korozja

I uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowiazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

- odwodnienia,

- czasowego przetozenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rowie, na ktorym
bedzie wykonywany przepust,

-wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,

-innych robét podanych w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Wykop

Sposéb wykonywania robét ziemnych pod fundamenty $cianek czotowych i tawe
fundamentowa powinien by¢ dostosowany do wielkosci przepustu, giebokosci wykopu,
uksztattowania terenu i rodzaju gruntu. Wykop nalezy wykonywa¢ w takim okresie, aby po

ich zakonczeniu mozna byto przystapi¢ do wykonywania przepustu.

5.4. Lawa fundamentowa pod przepust

Lawa fundamentowa powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.
Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych przepustéw wynosza:

- dla wymiaréw w planie £ 5 cm,

- dla rzednych wierzchu tawy = 2 cm.

5.5. Ukladanie prefabrykatow rurowych
Uktadanie rur betonowych nalezy wykona¢ wg BN-74/9191-01. Styki rur nalezy wypemic¢

zaprawa cementowa wg pkt 2.10 i uszczelni¢ materiatem wg pkt 2.9 zaakceptowanym przez

Inzyniera.
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5.6. Scianki czolowe

Deskowanie scianek czotowych wykonywanych z betonu ,,na mokro” nalezy wykona¢ wg
PN-B-06251. Betonowanie nalezy wykonywa¢ wg PN-B-06253. Klasa betonu powinna by¢
nie mniejsza niz B-30. Powierzchnie elementéw betonowych, ktére po zasypaniu znajda si¢
pod ziemiga, nalezy zagruntowaé przez:

- dwukrotne smarowanie betonu emulsjg kationowg w przypadku powierzchni wilgotnych,

- smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku powierzchni suchych,

lub innymi metodami zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5.7. Zasypka przepustow

Zasypke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) nalezy uktada¢ jednoczesnie z obu stron
przepustu, warstwami o jednakowej grubosci z jednoczesnym zageszczaniem. Wilgotnosé
zasypki w czasie zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej wg normalnej
proby Proctora, metoda | wg PN-B-04481 [2] z tolerancjg -20%, +10%. Wskaznik
zageszczenia poszczegOlnych warstw powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektows
i SST.

5.8. Umocnienie wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotow i wylotéw nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowsa i SST.

Umocnieniu podlega dno oraz skarpy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST-00 ,,Wymagania ogélne”

6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania robdt przygotowawczych i rob6t ziemnych
Kontrole robét przygotowawczych i robét ziemnych nalezy przeprowadzi¢ z uwzglednieniem

wymagan podanych w punkcie 5.2 1 5.3.

6.3. Kontrola robét betonowych i zelbetowych
W czasie wykonywania robot nalezy przeprowadza¢ systematyczng kontrole sktadnikow

betonu, mieszanki betonowej i wykonanego betonu wg PN-B-06250, zgodnie z tablicg 6.
Kontrola zbrojenia polega na sprawdzeniu srednic, ilosci i rozmieszczenia zbrojenia

w poréwnaniu z dokumentacjg projektowa oraz z wymaganiami PN-B-06251.
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Tablica 6. Zestawienie wymaganych badan betonu w czasie budowy wedtug PN-B-06250.

Lp. Rodzaj badania Metoda badania wg Termin  lub  czestos¢
badania
1. Badania sktadnikow betonu PN-B-19701 bezposrednio przed
1.1. Badanie cementu uzyciem
- Czasu wigzania kazdej dostarczonej partii
- statosci objetosci
- obecnosci grudek
1.2. Badanie kruszywa PN-B-06714-15 kazdej dostarczonej partii
- sktadu ziarnowego PN-B-06714-16 kazdej dostarczonej partii
- ksztattu ziarn PN-B-06714-13 kazdej dostarczonej partii
- zawartos¢ pytow mineralnych | PN-B-06714-12 kazdej dostarczonej partii
- zawartosci zanieczyszczen PN-B-06714-18 bezposrednio przed
obcych o
: , . uzyciem
- wilgotnosci
1.3. Badanie wody PN-B-32250 przy rozpoczeciu robot
oraz w
przypadku stwierdzenia
zanieczyszczen
1.4. Badanie dodatkdw Instrukcja ITB 206/77
I domieszek
2 Badania mieszanki betonowej | PN-88/B-06250 przy rozpoczeciu robot
- urabialnosci przy proj.recepty i 2 razy
- konsystencji na
- zawartosci powietrza w zmiane robocza
mieszance betonowej przy - ustalaniu - recepty
oraz 2 razy na zmiang
robocza
3 Badania betonu PN-88/B-06250 przy ustalaniu recepty

3.1. Badanie wytrzymatosci
na sciskanie na prébkach

oraz po
wykonaniu kazdej partii
betonu

3.2. Badania nieniszczace PN-B-06261 w przypadkach

betonu w konstrukcji PN-B-06262 technicznie
uzasadnionych

3.3. Badanie nasigkliwosci PN-B-06250 przy ustalaniu recepty,3

razy w
czasie wykonywania
konstrukcji ale nie
rzadziej niz

raz na 5000m* betonu
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3.4. Badanie odpornosci na PN-B-06250 przy ustalaniu recepty 2
dziatanie mrozu razy w

czasie wykonywania
konstrukcji, ale nie
rzadziej niz

raz na 5000 m* betonu

3.5. Badanie przepuszczalnosci przy ustalaniu recepty,3
wody razy w

czasie wykonywania
konstrukcji ale nie
rzadziej niz

raz na 5000 m® betonu

6.4. Kontrola wykonania scianki czotlowej z kamienia lamanego
Przy wykonywaniu $cianki czotowej z kamienia nalezy przeprowadzi¢ badania zgodnie

z BN-74/8841-19 obejmujace:

a) sprawdzenie prawidtowosci utozenia i wigzania kamieni w sciance - przez ogledziny,

b) sprawdzenie grubosci scianki, z zastosowaniem dopuszczalnej odchyiki w grubosci do

+ 20 mm,

c) sprawdzenie grubosci spoin, z zachowaniem dopuszczalnej odchyiki, dla:

- spoin pionowych: 12 mm + 8 mm lub - 4 mm,

- spoin poziomych: 10 mm + 10 mm lub - 5 mm,

d) sprawdzenie prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi $cianki:

- zwichrowanie i skrzywienie powierzchni scianki: co najwyzej 15 mm/m,

- odchylenie krawedzi od linii prostej: co najwyzej 6 mm/m i najwyzej dwa odchylenia na
2m,

- odchylenia powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego: co najwyzej 6 mm/m i 40 mm
na catej wysokosci,

- odchylenia gérnych powierzchni kazdej warstwy kamieni od kierunku poziomego (jesli mur
ma podziat na warstwy): co

najwyzej 3 mm/m i nie wigcej niz 30 mm na catej diugosci.

6.5. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotow
Umocnienie wlotow i wylotéw nalezy kontrolowa¢ wizualnie, sprawdzajac ich zgodnos¢

z dokumentacja projektowsa.

6.6. Kontrola wykonania lawy fundamentowej
Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalezy sprawdzi¢:
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- rodzaj materiatu uzytego do wykonania tawy,
- usytuowanie tawy w planie,

- rzedne wysokosciowe,

- grubos¢ tawy,

- zgodno$¢ wykonania z dokumentacja projektowsa.

6.7. Kontrola wykonania elementow prefabrykowanych
Elementy prefabrykowane nalezy sprawdza¢ w zakresie:

- ksztattu i wymiarow (dtugos¢, wymiary wewnetrzne, grubos¢ scianki - wg dokumentacji

projektowej),

- wygladu zewnetrznego (zgodnie z wymaganiami punktu 2.6),

- wytrzymatosci betonu na sciskanie (zgodnie z wymaganiami tablicy 6, pkt 3.1),

- $rednicy pretbw i usytuowania zbrojenia (zgodnie z dokumentacja projektowa
i wymaganiami punktow 5.6.2 i 5.7).

6.8. Kontrola polaczenia prefabrykatow
Potaczenie prefabrykatéw powinno by¢ sprawdzone wizualnie w celu poréwnania zgodnosci

zmontowanego przepustu

z dokumentacja projektowsa oraz ustaleniami punktu 5.8.

6.9. Kontrola izolacji scian przepustu
Izolacja $cian przepustu powinna by¢ sprawdzona przez ogledziny w zgodnosci

z wymaganiami punktu 5.10.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST-00 ,,Wymagania ogolne”. Roboty uznaje sie za

wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- dostarczenie materiatow,

- wykonanie taw fundamentowych,

- wykonanie deskowania i rozebranie,

- montaz konstrukcji przepustu,

- betonowanie konstrukcji fundamentu i scianki czotowej,
- wykonanie izolacji,

- wykonanie zasypki i zageszczenie,

- umocnienie wlotow i wylotdw,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiarowa elementéw

budowlanych z betonu

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek i gruntu

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

4. PN-B-06253 Konstrukcje betonowe. Warunki wykonania i ochrony w srodowisku
agresywnych wod gruntowych

5. PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu

6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
8. PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania

9. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

10. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco

11. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste
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12. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

13. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu
stabilizowanego cementem.

14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

15. BN-79/6751-01 Materiaty do izolacji przeciwwilgotnosciowej. Papa asfaltowa na tasmie
aluminiowej

16. BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na welonie z wtokien szklanych

17. BN-68/6753-04 Asfaltowe emulsje kationowe do izolacji przeciwwilgotnosciowych

18. BN-74/9191-01 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur betonowych i
zelbetowych. Wymagania i badania przy

odbiorze
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej j Specyfikacji Technicznej s wymagania dotycz ce wykonania i

odbioru robot zwigzanych z umocnieniem skarp i dna rowow.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument umowy przy realizacji

robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wykonaniem umocnienia skarp rowdéw i jego dna z wykorzystaniem piyt
azurowych posadowionych na geowtdkninie i podsypce cementowo — piaskowej 1:3 o gr. 5

cm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Ptyta azurowa — element prefabrykowany betonowy stanowiacy umocnienie rowow

Réw — element pasa drogowego stuzacy do zbierania wody z drogi.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robdt
Ogoblne wymagania dotyczace robo6t podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”. Wykonawca

jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za zgodnosé z Dokumentacja Projektowa
i ST.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w w SST-
00 ,Wymagania ogolne”. Dopuszczone do stosowania sg wyroby oznakowane CE lub
znakiem budowlanym B. W ramach zadania planuje si¢ zastosowa¢ ptyty azurowe typu
~MEBA” 0 gr. 10 cm oraz geowiokning separacyjna o gestosci 500 g/m2. Kazda partia
geowltdkniny dostarczonej przez producenta powinna posiada¢ oznakowanie i atest zgodnie

z obowiazujacymi normami.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-00 ,,\Wymagania ogolne”.
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3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Do wykonania robdt nalezy zastosowac¢ nastepujacy sprzet:
- ubijaki reczne,

- topaty,

- ptyty wibracyjne,

- tzw. Skoczki do zageszczania.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST-00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow
Transport materiatdbw powinien si¢ odbywa¢ $rodkami transportowymi w sposob

uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w SST-00 ,,Wymagania ogoélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Dowo6z spryzmowanego (wczesniej zdjetego) humusu i rozmieszczenie wzdtuz skarp
korpusu drogowego oraz dow6z humusu z dokopu i rozmieszczenie go rbwnomiernie na catej
powierzchni przeznaczonej do rekultywacji.
5.2.2. Wyrdwnanie powierzchni skarp i terenu przed humusowaniem
5.2.3. Rozscielenie warstwy humusu
Umocnienie skarp i rowow wykonane bedzie humusem wczesniej zdjetym i spryzmowanym
w bliskosci robot.
Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawegdzi skarpy do jej dolnej
krawedzi.
Warstwa humusu powinna sie ga¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podnéze skarpy
nasypu do 50 cm.
Grubos¢ pokrycia ziemia roslinng powinna wynosi¢ 20 cm.
W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy
mozna wykona¢ rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o gtebokosci od 15 do 20

cm, w odstepach co 0,5 do 1,0 m.
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Utozong warstwe humusu nalezy lekko zagescic przez ubicie rgczne lub
mechaniczne oraz doktadnie wyréwnac powierzchnie.
5.2.4. Zageszczenie rozscielonej warstwy humusu
5.2.5. Zagrabienie zahumusowanych skarp
5.2.6. Zageszczenie zahumusowanego terenu walcem kotowym gtadkim
5.2.6. Wysianie uniwersalnej mieszanki traw w ilosci 100 kg na 1 hektar powierzchni do
obsiania.
5.2.7. Ubicie powierzchni obsianej trawami

5.2.8. Drugie dosianie traw w okresie gwarancyjnym

5.3. Darniowanie

Darniowanie nalezy wykonywac¢ wczesng wiosng do konca maja, a w razie koniecznosci we
wrzesniu i pazdzierniku. Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinna by¢ doktadnie
wyréwnana, a w uzasadnionych przypadkach pokryta warstwa humusu. W okresach suchych
powierzchnie darniowane nalezy polewa¢ woda w godzinach popotudniowych przez okres od
2 do 3 tygodni. Mozna stosowaé inne zabiegi chronigce darn przed wysychaniem,

zaakceptowane przez Inzyniera.

5.4. Umocnienie brukiem na sucho

Podtoze pod brukowiec nalezy przygotowa¢ zgodnie z PN-S-02205:1998. Podkitad pod
brukowiec stanowi warstwa kruszywa o grubosci 10 cm. Brukowiec nalezy uktada¢ pod sznur
naciggniety na palikach na wysokosci 2-4 cm nad projektowany poziom powierzchni. W
pierwszej kolejnosci nalezy utozy¢ brukowce najwigksze po linii obwodu umocnienia.
Brukowiec nalezy uktada¢ tak, aby szczeliny migdzy sasiednimi warstwami mijaty si¢ i nie
przekraczaty 3 cm, a najwigkszy wymiar brukowca byt skierowany w podktad. Po utozeniu
brukowca szczeliny nalezy wypelni¢ kruszywem i powierzchnig ubi¢ do osiagnigcia

wymaganego poziomu.

5.5.  Umocnienie dna rowow elementami betonowymi

5.5.1 Przygotowanie podto a - wykop pod taw
Wskaznik zageszczenia dna wykopu powinien wynosi  co najmniej 0.97 , wg normalnej
metody Proctora .
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5.5.2. W przypadku umocnienia dna rowow o pochyleniu ponad 6% nalezy zastosowa¢
elementy betonowe — ptyta sciekowa ,,ZET-3" na 10 cm tawie z piasku gruboziarnistego.
5.5.3. W przypadku zastosowania elementéw odwodnieniowych GARY ,,EOG” mozliwe jest
zastosowanie naktadem typu ,,ZET”. Rdznica ilosci tych naktadek na sciankach elementu
odwodnieniowego nie moze by¢ wieksza od 1. Elementy odwodnieniowe nalezy wbudowa¢

na tawie z piasku gruboziarnistego (10 cm).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robot obejmuje:

— sprawdzenie doktadnosci utozenia prefabrykatéw wzgledem siebie. Odchytka na taczeniu
migdzy prefabrykatami w granicach +1 do -1 cm,
— sprawdzenie doktadnosci utozenia geowtokniny,

— doktadnos¢ wypetnienia szczelin migdzy prefabrykatami — petna gtebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST-00 ,,Wymagania ogélne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowi i przedmiarowsa jest:

metr kwadratowy wzmocnionego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST-00 ,,Wymagania ogolne”. Roboty uznaje sie za

wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace punktu
Ogolne ustalenia dotyczace w/w punktu podano w SST-00 ,,Wymagania ogélne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.

Zwir i mieszanka
2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu oraz odbiorze robo6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z dokumentacja projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne
wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyczace materiatlow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
Do budowy kanalizacji sanitarnej stosuje si¢ nastepujace materiaty:
e Koryta betonowe,
e Prefabrykaty betonowe.
Oraz inne materiaty wskazane przez Inspektora Nadzoru jak i dokumentacje
techniczna.
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2.3. SposOb magazynowanie materialow

Magazynowanie rur powinno by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami
promieni stonecznych, temperatura nie Wyzsza niz 40°C
i opadami atmosferycznymi. Diuzsze skladowanie rur powinno odbywaé sie w
pomieszczeniach zamknietych lub zadaszonych. Rury PVC nie wolno nakrywaé
uniemozliwiajac  przewietrzanie.  Rury i  studzienki o  roznych  $rednicach
i grubosciach powinny by¢ skladowane odrebnie. Nalezy je sktadowaé¢ na réwnym
podtozu na podkiadach i przektadkach drewnianych, a wysokos¢ stosu nie powinna
przekracza¢ 1.5 m. Sposob sktadowania nie moze powodowaé nacisku na Kielichy
powodujac ich deformacje.

Sktadowanie krggdw moze odbywac si¢ na gruncie nieutwardzonym wyréwnanym,
pod warunkiem, ze nacisk przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.
Przy sktadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysokos¢ sktadowania nie powinna
przekroczy¢ 1,8m. Skitadowanie powinno umozliwi¢ dostep do poszczeg6lnych stosow
wyrobow lub pojedynczych kregdw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét, powinien dysponowac nastepujacym
sprzetem:
e koparka,
e sprzet zageszCzajacy,
e maszyny do wiercen poziomych,
e inny sprzet specjalistyczny przewidziany przez producentow wyrobow uzytych do

budowy kanalizaciji.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Wykonawca przystgpujacy do wykonania w/w zakresu robot winien wykazaé sie

mozliwoscig korzystania z nastgpujacych $rodkdw transportu:

samochdod samowytadowczy,
samochod skrzyniowy,
samochod dostawczy.

Rury w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej

diugosci. Wyladunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi

widetkami lub dzwignia z belka umozliwiajaca zaciskanie si¢ zawiesin na wiazce. Nie wolno

stosowa¢ zawiesin z lin metalowych lub fancuchowych. Z uwagi na specyficzne wiasciwosci

rur PVC nalezy przy transporcie zachowywa¢ nastepujace dodatkowe wymagania:

przewoz rur moze by¢ wykonywany wytacznie samochodami skrzyniowymi,

przewdz powinno si¢ wykona¢ w temperaturze powietrza -5°C do +30°C, przy czym
powinna by¢ zachowana szczegdlna ostroznos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi
na zwigkszona kruchliwos¢ tworzywa,

na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemiennie,
na podktadkach drewnianych o szerokosci co najmniej 10 cm i grubosci co najmniej
2,5 cm, utozonych prostopadle do osi rur,

wysokos¢ tadunku na samochodzie nie powinien przekracza¢ 1 m,

przy zatadowaniu rur nie mozna ich rzuca¢ ani przetacza¢ po pochyini,

przy dtugosciach wigkszych niz diugos¢ pojazdu, wielkos¢ zwisu rur nie moze
przekraczac¢ 1 m,

ksztattki  kanalizacyjne nalezy przewozi¢c w odpowiednich  pojemnikach
z zachowaniem ostroznosci jak dla rur z PVC.

Transport kregdw powinien odbywa¢ sie samochodami w pozycji wbudowania lub

prostopadle do pozycji wbudowania. W celu usztywnienia utozenia elementow oraz

zabezpieczenie styku ze scianami $rodka transportowego nalezy stosowac przektadki, rozpory

i kliny z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatbw oraz ciggna z drutu do

podktadow lub zaczepow na srodkach transportowych. Podnoszenie i opuszczanie kregow
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nalezy wykona¢ za pomoca minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na

obwodzie prefabrykatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Roboty ziemne

Projektowane roboty nalezy prowadzi¢ z zachowaniem zalecen podanych w
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t oraz przepisami BHP. Przed
przystapieniem do prac wykonawczych nalezy dokona¢ wykopdéw kontrolnych celem
ustalenia lokalizacji sieci obcych. Istniejaca infrastrukture podziemng i naziemna nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. W rejonie skrzyzowan badz zblizen projektowanej sieci
do istniejacych sieci wykopy wykonywac recznie.

Pozostate wykopy wykonywa¢ mechanicznie jako waskie o $cianach pionowych.
Wykopy oznaczy¢ znakami drogowymi i zabezpieczy¢. Rury uktada¢ na 20 cm podsypce
piaskowej zageszczonej tak aby uzyska¢ wskaznik zageszczenia wg Proctora = 0,98 (pod
ulicami = 1,0). Zasypke ochronng piaskowa zaggszczong warstwami wykonaé¢ do wysokosci

0,30 m nad wierzch rury z takim samym zageszczeniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Badanie materiatow uzytych do budowy kanalizacji nast¢puje przez poréwnanie ich
cech z wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i SST, w tym: na podstawie
dokumentéw okreslajacych jakos¢ wbudowanych materiatdbw i porownanie ich cech
z normami przedmiotowymi, atestami producentow lub warunkami okreslonymi w SST oraz
bezposrednio na budowie przez ogledziny zewnetrzne lub przez odpowiednie badania
specjalistyczne.

Kanaty nalezy podda¢ probie szczelnosci zgodnie z PN-92/B-10735.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m (metr) wykonanej kanalizacji

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

8.2. Odbidr robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kanatu obejmuje:
e prace pomiarowe,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,

e pomiary kontrolne (wykonanie proby szczelnosci).
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN EN 1610 2002. Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

e PN 92 B 10735. Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne.

e PN 91/B-10729. Studzienki kanalizacyjne.

e PN-EN 13598-2:2009. Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej.

e PN 92/B-10735. Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy

odbiorze.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z

wykonaniem warstwy podsypki piaskowej w ramach

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Roboét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem warstw podsypki piaskowej:

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z zamieszczonymi w ST-00

2. MATERIALY

2.1. Zastosowane materialy
Materiatem zastosowanymi przy wykonywaniu warstwy podsypki jest piasek. Dopuszcza sig¢

uzycie petnowartosciowego i niezanieczyszczonego materiatu z robot ziemnych.

2.2. Wiasciwosci kruszywa

- réznoziarnistos¢

d60 : d10>5

gdzie:

d60 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca lub
odcinajaca,

d10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odsaczajaca lub

odcinajaca,

- szczelnosé:
D15:d85<5
gdzie:

D15 — wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy odsaczajacej,
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d85 — wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonaniu warstw podsypki warunek szczelnosci musi by¢

spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajace;j.

= wskaznika zageszczenia 1,00 wedtug normalnej proby Proctora (PN-B-04481, metoda |
lub 1), badanego zgodnie z normg BN-77/8931-12.

= wodoprzepuszczalnos¢ — wartos¢ wspoétczynnika wodoprzepuszczalnosci  powinna
przekracza¢ 8 m/dobe.

= - piasek stosowany do warstwy podsypkowej powinien spetnia¢ wymagania normy PN-EN
13043, PNEN 13242+A1 oraz PN-EN 12620 dla gruntu 1 i 2.

2.3. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajacej lub odcinajacej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢  kruszywo  przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu

sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00

3.1. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy podsypki powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek lun koparko-tadowarek,

- walcow,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.
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4. TRANSPORT
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych

je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem

i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania Robot podano w ST-00

5.1. Zasady ogoblne

Wykonanie warstwy podsypki nalezy poprzedzi¢ wykonaniem profilowania dna koryta oraz
badaniem jego zageszczenia. Profilowanie podtoza powinno by¢ wykonane w korzystnych
warunkach atmosferycznych i skoordynowane z kompleksowym wykonaniem wszystkich

elementéw nawierzchni.

5.2. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o grubosci wynikajacej z koniecznosci
lokalnego wyréwnania z zachowaniem wymaganych spadkdéw i rzednych wysokosciowych.
Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiagnicto grubos¢ projektowana. W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa
nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich

wiasciwosciach.

5.3. Zageszczenie kruszywa

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac¢ pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.
Nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do

otrzymania réwnej powierzchni

5.4. Utrzymanie warstwy podsypki piaskowej
Warstwa podsypki po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie. Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej

warstwie. W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdéw koniecznych dla
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wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego

utrzymania warstwy obcigza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli
W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania

kontrolne i dostarcza¢ kopie ich wynikéw Inzynierowi.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te

powinny obejmowac wszystkie witasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosé¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i

zageszczenia warstwy odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odcinajacej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢ badani i pomiaréw
badan i pomiaréew

1 | Szerokosc warstwy 15 razvna 1 km

2 | Rownosé podhuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Rownosé poprzeczna 15razyna 1 ki

4 | Rzedne wysokosciowe co25m

5 | Grubosc warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej. lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 w’

6 | Zageszczenie, wilgotnosc w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej. lecz nie rzadziej niz raz na
kiuszywa 600 m?

6.3.2. Szerokos¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5

cm.
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6.3.3. ROwnosé¢ warstwy

Nierownosci podtuzne warstwy nalezy mierzy¢ 2 metrowa tats, zgodnie z norma BN-
68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 2 metrowa tata. Nierdbwnosci nie moga

przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja [1}
0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe
Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzgdnymi projektowanymi nie

powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.3.6. Grubosé¢ warstwy
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja
+1 cm, -2 cm. Powinna by¢ mierzona w co najmniej trzech punktach na kazdej dziatce

roboczej

6.3.7. Zageszczenie warstwy
Wskaznik zageszczenia warstwy, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy
od 1. Zageszczenie nalezy bada¢ przynajmniej w jednym punkcie na kazdej dziatce roboczej.

6.3.8. Wilgotnosé¢ kruszywa

Wilgotnos¢ sprawdza¢ dwa razy dziennie proporcjonalnie do czasu wykonywania robot.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedilug PN-B-06714-17.
Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do
+10%.

6.3.9. Uziarnienie kruszywa

Nalezy sprawdza¢ codziennie i porownywac z wartosciami projektowanymi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) warstwy podsypki piaskowej. Obmiar

przeprowadzi¢ w obecnosci Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami

Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne. Odbior warstwy podsypki piaskowej nalezy dokona¢ na zasadach odbioru robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu. Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie wynikéw z
biezacej kontroli jakosci materiatow i robot, ewentualnych badan i pomiaréw uzupetnionych

oraz ogledzin warstwy.

9. .PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00

9.1. Cena jednostkowa

Cena wykonania 1m2 warstwy podsypki z piasku obejmuje:

= prace pomiarowe,

= oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

= zakup, zatadunek, transport i roztadunek materiatdw,

= roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

= wyroéwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

= zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

= przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

= utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-EN 933-8 Oznaczenie wskaznika piaskowego
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6. PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 Projektowanie geotechniczne Cz¢s¢ 2: Rozpoznanie i
badania podtoza gruntowego

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBD i M W- wa 1978. 9.
Dz.U. Nr 43
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Umocnienie skarpy nasypu koszami gabionowymi
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem umocnienia skarpy nasypu koszami

siatkowo - kamiennymi (gabionowymi) typu zgrzewanego w ramach zadania.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia i zalecenia zawarte w
niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci i roboty zwigzane z wykonaniem
umocnienia skarpy nasypu koszami siatkowo - kamiennymi (gabionowymi) typu
zgrzewanego po wybudowaniu nasypu, zgodnym z projektem wykonawczym budowli.
Obejmuje prace wykonywane na miejscu zwigzane z dostawg materiatdw, wykonawstwem i

wykonczeniem konstrukcji umacniajacych.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét, zwigzanych z
wykonaniem umocnienia skarp koszami gabionowymi, obejmujacych:

» wyréwnanie i zaggszczenie podtoza gruntowego,

= wykonanie tawy fundamentowej zgodnej z projektem

= utozenie warstwy separacyjnej z geomembrany,

= wstepny montaz pustych koszy gabionowych,

= whbudowanie koszy w docelowe miejsce przeznaczenia,

= wypetnianie koszy kamieniem o odpowiedniej frakcji,

= montaz pokryw koszy oraz potaczenie konstrukcji w sposéb zgodny z wymogami

producenta.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogo6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia rob6t podano w ST-00
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Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot zwigzanych z wykonywaniem elementéw
umocnienia skarpy nasypu za pomoca koszy siatkowo-kamiennych (gabionowych), a w
szczegoblnosci:

" wykonanie wykopu u podstawy skarpy o wymiarach podstawy kosza gabionowego,

" wyroéwnanie i zageszczenie podtoza gruntowego,

" wykonanie tawy fundamentowej zgodnej z projektem

" utozenie warstwy separacyjnej z geomembrany technicznej,

" zmontowanie koszy oraz wbudowanie w konstrukcje wraz z wszelkimi, niezbgdnymi w
tym zakresie czynnosciami pomocniczymi (deskowania pomocnicze, transport
technologiczny, itp.)

. wypelnienie koszy kamieniem o odpowiedniej frakcji,

. zamontowanie pokryw i zszycie konstrukcji zgodnie z wymaganiami producenta.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zastosowane materialy - ich jakos¢ i zgodnos¢ z
wymaganiami technicznymi i formalno — prawnymi (jakos¢ wykonania tych robot oraz ich
zgodnos¢ z umowg, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami
zarzadzajacego realizacjg umowy). Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od tych

dokumentéw wymaga akceptacji Inzyniera oraz projektanta.

1.5. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawié¢ w trakcie budowy.

Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z
zasadami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej. Dodatkowo wykonawca dostarczaé
bedzie nastepujace informacje:

1. Ewentualne rysunki robocze wymagane przez Inzyniera (inspektora nadzoru).

2. Swiadectwa jakosci przedstawione przez producenta wyszczegolnione w dalszej czesci
specyfikacji.

3. Deklaracje Zgodnosci wystawiona przez producenta materiatdbw zgodna z dokumentem

odniesienia.

4. Rodzaj i granulacje materiatu kamiennego do wypetnienia koszy i materacy.
5. Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentéw, wyszczeg6lnione w dalszej czesci

specyfikacji.
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2. MATERIALY.

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materialdw

Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00
Do wykonania robét nalezy stosowac¢ materiaty:
=  kosze siatkowo — kamienne (gabionowe)

= kamien do wypetnia koszy

3. SPRZET.

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Geowtoknina jest dostarczana na budowe w postaci rolek. Rozwijanie rolek wykonywane jest
recznie. Pasma geowtokniny docinane sg do odpowiedniej dtugosci przy uzyciu narzedzi

recznych, np. sekatora, ostrego noza.

Do dowozenia kamienia z placu sktadowego do miejsca wbudowania mozna stosowaé
tadowarki lub koparki chwytakowe. Kamienie w materacach i koszach gabionowych nalezy
uktada¢ recznie. Przy skladaniu koszy gabionowych oraz materacy siatkowo-kamiennych
(gabionowych) niezbedne sg narzedzia reczne pozwalajace na docinanie i doginanie drutu, np.
obcegi, kombinerki itp. Montaz i taczenie koszy oraz materacy siatkowo-kamiennych
(gabionowych) wykonuje sie recznie przy uzyciu szczypiec, obcegdw, dzwigni (fomu) do
zamykania wieka. Podczas wykonywania wszystkich prac nalezy zadba¢ o zabezpieczenie
ciata przed uszkodzeniem. Pracownicy podczas montazu musza przestrzegac przepisow BHP
oraz stosowac sprzet ochronny w postaci okularow, rekawic ochronnych i kaskow. Sprzet

i sposob wykonania robot powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00

4.2. Transport materiatow.
4.2.1. Kosze siatkowo — kamienne (gabionowe).

Kosze gabionowe nalezy transportowa¢ jako fabrycznie ztozone w palety. Drut do tgczenia
koszy transportowany jest w zwojach, natomiast pozostate akcesoria montazowe pakowane sa
w pakiety. Powyzsze elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu pod
warunkiem zabezpieczenia przed uszkodzeniami. W szczegdlnosci nalezy dbaé o nie

uszkodzenie powtok antykorozyjnych chronigcych drut przed korozja.
4.2.2. Geomembrana

Geomembrang nalezy transportowa¢ w sposob zabezpieczajacy przed mechanicznymi

uszkodzeniami.
4.2.2. Materiat kamienny do wypetnienia koszy siatkowo — kamiennych (gabionow)

Materiat kamienny, z ktérego wykonywane bedzie wypetnienie koszy gabionowych, mozna
przewozi¢ w dowolny sposéb ale taki, ktory nie powoduje niszczenia materiatu (np. kruszenia
kamieni, segregacji).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robdt.

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00

5.2. Prace wstepne.

Przed przystapieniem do wiasciwych robot wykonawca ma obowiagzek sprawdzi¢ zgodnosé
rzeczywistej ilosci robdt objetych przedmiotowg specyfikacjg, z danymi zawartymi w
Dokumentacji Projektowe;j.
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Wszelkie odstepstwa od Dokumentacji winny by¢ odnotowane w Dzienniku Budowy wpisem
potwierdzonym przez Inzyniera, co bedzie stanowi¢ podstawe do korekty ilosci rob6t w
Ksiedze Obmiaru. Powierzchnia wykopow oraz uksztattowanej skarpy powinna by¢
zniwelowana, a wymiary wykopow powinny by¢ zgodne z wymogami zawartymi w

dokumentacji techniczne;j.

5.3.  Wykonanie wykopu pod konstrukcje gabionowa

U podstawy skarpy nalezy wykona¢ wykop pod konstrukcje z koszy siatkowo — kamiennych
(gabionow). Wymiary wykopu (gtebokos¢, szerokosé¢) w przekroju sa takie same jak wymiary
podstawy konstrukcji gabionowej + wymiar fawy fundamentowej, natomiast dtugos¢ wykopu
jest taka sama jak dtugos¢ skarpy nasypu umacnianej koszami siatkowo — kamiennymi

(gabionowymi)

5.4. Ulozenie geomembrany

Geomembrane pod kosze gabionowe nalezy uktada¢ na podtozu wczesniej oczyszczonym,
wyréwnanym oraz zageszczonym zgodnie z dokumentacjg projektows. Geomembrang
rozktada si¢ pasami rownolegle do linii nasypu. Kolejne pasy geomembrany nalezy uktada¢ z
zaktadem o szerokosci min 0,5m. Uktadanie pasow nalezy rozpocza¢ od podstawy skarpy.

Geomembrane nalezy rozktada¢ recznie.

5.5. Montaz i wbudowanie koszy gabionowych.

Montaz koszy siatkowo — kamiennych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacego schematu:

5.6. Kosze gabionowe:

. SzczegOty montazu nalezy wykonaé zgodnie z instrukcja producenta oraz wskazaniami
Inzyniera.

. roztozyc¢ i rozciaggna¢ kazdy kosz gabionowy na twardej, ptaskiej powierzchni tak, aby
uzyskac regularny prostopadtoscian,

. przymocowa¢ panel podstawy do $cian i przegrod wewnetrznych kosza zszywajac je
ciggtym drutem wigzatkowym (zaciagajac naprzemiennie podwdjne i pojedyncze petle

w kazdym oczku siatki) lub spiralami montazowymi dostarczonymi w zestawie przez
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5.7.

6.1.

producenta na krawedziach widocznych po zasypaniu lub klipsami,

odwrdci¢ kosz gabionowy

gotowy element utozy¢ w miejscu wbudowania na odpowiednio przygotowanym
podtozu i potaczy¢ z sasiednimi elementami, zszywajac wszystkie stykajace sie
krawedzie drutem wigzatkowy, spiralami lub klipsami. Krawedzie pionowe sasiednich
koszy gabionowych taczy si¢ przy pomocy szpilki wktadanej w zsunigte przenikajace
si¢ spirale. Poziome krawedzie Iaczone za pomoca spiral taczacych powinny by¢

umieszczone od strony lica $ciany

Wypelnienie koszy gabionowych

w $rodku kazdego kosza gabionowego w celu zminimalizowania deformacji lica
zamontowaé wewnetrzne $ciagi. Sciagi powinny byé umieszczane na 1/3 i 2/3
wysokosci kosza o wysokosci 1m, w przypadku gabionéw o gtebokosci 0.5m wystarczy
tylko jeden poziom s$ciggow w 1/2 wysokosci kosza. Mozna uzy¢ gotowych sciggdw
dostarczonych przez producenta w ilosci 2 sztuk na jeden poziom. Inny sposéb
wykonania $ciggow jest mozliwy pod warunkiem akceptacji Inzyniera i zgodnosci z
procedura producenta koszy.

kosz gabionowy wypetni¢ doktadnie kamieniami tak, aby nie pozostaty pustki.
Wszystkie  kamienie  wypelniajace  powinny by¢ ciasno upakowane, aby
zminimalizowa¢ wolne przestrzenie, kamienie bezwzglednie powinny by¢ uktadane
recznie.

kosze gabionowe powinny by¢ wypetniane i stezane $ciggami w odpowiedniej
kolejnosci, partiami o wysokosci 1/3 wysokosci kosza. Kosz powinien by¢ wypetniony
z pewnym nadmiarem tak, aby wieko po zamknigciu opierato si¢ na kamieniach.

Wieko powinno by¢ powigzane wzdtuz wszystkich krawedzi oraz krawedzi

wewnetrznych przegrod

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6dt podano w ST-00
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6.2. Kontrola jakosci robot.

Kontrola polega na sprawdzeniu:

. rzgdnych terenu pod koszami przed ich utozeniem,

" utozenia warstwy separacyjnej z geowtokniny,

" utozenia materiatow (kosze, kamien),

" montazu i wbudowania koszy, a w szczeg6lnosci: poprawnosci tgczenia wszystkich
krawedzi,

" geometrii konstrukcji (pochylenia, rzedna),

" doktadnosci wypetnienia koszy kamieniem

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-00

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest 1m® (metr szescienny) umocnienia materacem badz koszem

gabionowym.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST .Wymagania ogdlne™ pkt. 8. Roboty uznaje sie
za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowg i wymaganiami Inzyniera Kontraktu,

jezeli wszystkie pomiary i kontrole prowadzone wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Wykonanie umocnienia koszami siatkowo kamiennymi - ptaci si¢ za 1 m* (metr szescienny)
wykonanego umocnienia.

Cena jednostkowa obejmuje:

. prace pomiarowe i przygotowawcze,

. koszt koszy gabionowych wraz z transportem,

. utozenie i wypetnienie koszy kamieniem,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

10.2. Inne dokumenty
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST-11

Umocnienie z kiszki faszynowej oraz palisada drewniana
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych umocnieniem skarp jeziora dla zadania pn. Wykonanie
dokumentacji projektowo — kosztorysowej dla zadania: ,,Zagospodarowania terenu wokot

stawu ,,Szuwarek” przy ul. Kornela Makuszynskiego w Gliwicach”

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu oraz
odbiorze rob6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotyczg zasad
prowadzenia rob6t zwigzanych z darniowaniem skarp umocnieniem faszynowym oraz palisada

drewniang terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Faszyna — wigzka z pedéw wycictej wikliny lub gatezi innych drzew lisciastych badz
szpilkowych o znormalizowanych wymiarach.

Kiszka faszynowa - elastyczny element wykonany z faszyny wiklinowej odpowiednio
utozonej wzdtuz osi Kiszki oraz usztywnionej przez powigzanie drutem stalowym.

Darnina — ptat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przerosnietej i zwigzanej korzeniami
roslinnosci trawiastej.

Darniowanie — pokrycie darnina w taki sposob, aby darnina na trwate zwigzata si¢ z
podtozem systemem korzeniowym.

Darniowanie na plask (kozuchowe) — pelne pokrycie darning powierzchni ,pasami
poziomymi, ukladanymi w rzedach rownolegtych z przewigzaniem szczelin pomiedzy
poszczegblnymi ptatami.

Humus — ziemia urodzajna stanowiaca podtoze pod obsiew, zawierajagca co najmniej 2%
czesci organicznych.

Humusowanie — pokrywanie skarp obiektow ziemnych warstwg ziemi urodzajnej w celu

zapewnienia dobrych warunkow wzejscia nasion i wzrostu traw.
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Obsiew - rownomierne rozmieszczenie w odpowiedniej ilosci nasion traw na

zahumusowanych powierzchniach.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w ST-00

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST-00

2. MATERIALY.

Nalezy stosowa¢ wyroby producentow krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty
techniczne wydane przez odpowiednie instytuty badawcze. Wykonawca uzyska przed

zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora nadzoru.

2.1. Faszyna

Nalezy stosowa¢ faszyne wiklinowa spetniajgca wymagania BN-69/8952-30. Faszyna moze
by¢ pozyskana z wierzby wiciowej biatej, iwy migdatowej, purpurowej, ostrolistnej lub innej,
jesli zostanie zaakceptowana przez Inzyniera. Do wad dopuszczalnych faszyny wiklinowej
zalicza si¢: zaplesnienie do 30% (jezeli faszyna przeznaczona jest na kiszki faszynowe),
nieliczne otwory nie dochodzace do rdzenia, rozwarstwienie podeszwy pedu,
nieprawidtowosci sciecia podeszwy pedu. Niedopuszczalng wadg jest przeschniecie pedow do

stanu kruchosci.

2.2. Kiszki faszynowe

Zastosowane Kkiszki faszynowe powinny spetnia¢ wymaganie podane w BN-69/8952-27.
Nalezy stosowac¢ kiszki faszynowe wykonane ze swiezej wikliny powigzanej odpowiednio
drutem. Srednica kiszek powinna wynosi¢ 20 cm. Dtugosé kiszek moze wynosi¢ od 5 do 20 m
I wiecej, zaleznie od tego czy kiszka bedzie transportowana czy tez wykonana i wbudowana
na miejscu. Kiszka powinna mie¢ 3 wigzania na 1 m drutem wypalonym i jednakowsa srednice

na catej dtugosci.

2.3. Kofiki faszynowe

Do przybijania kiszek faszynowych nalezy stosowa¢ kotki faszynowe spetniajace wymagania

BN- 78/92224/04. Kotki moga by¢ wykonane z drewna iglastego lub lisciastego z wyjatkiem
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osiki, kruszyny i topoli. Dtugos¢ kotkdw powinna wynosi¢ 130 cm z tolerancjg +5 cm,
srednica @10-12 cm.

2.4. Palisada drewniana

Nalezy zastosowac drewniang palisadg o srednicy kotkow @ 10-12 cm i o takiej wysokosci
aby mozna byto je wbija¢ do gtebokosci 1,20m w gruncie.
3. SPRZET.

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu.

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w ST-00

3.2.  Wymagania dotyczace sprzetu

Do wykonania robdt Wykonawca powinien dysponowac sprzetem:

* koparka chwytakowa 0,25 m3,

* koparka podsi¢bierna 0,25m3.

* pojazd samowytadowczy,

» ubijaki o recznym prowadzeniu,

* wibratory samobiezne,

* ptyty ubijajace,

» zageszczarki powierzchniowe mechaniczne lub reczne do zaggszczania ziemi roslinnej,

* drobny sprzet reczny (np. topaty, grabie, siekierki, mtotki, taczki, drabiny, liny).

* uktadarki o prostej konstrukcji, umozliwiajace rozwijanie geowtokniny ze szpuli, np. przez
podwieszenie rolki do wysiggnika koparki, ciagnika, tadowarki itp.

* narzedzia tnace (noze, nozyce, itp.)

* sprezarki,

* betoniarki,

* wiertarki obrotowe,

* sprzet geodezyjny: teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, laty, tasmy
stalowe, szpilki. Sprzet ten powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci

pomiaru.

4. TRANSPORT
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Zamawiajacy zwraca uwage, ze z uwagi na zrewitalizowany obszar Parku, sposob
prowadzenia prac nalezy skalkulowa¢ z uwzglednieniem faktu, iz na terenie Parku mozliwy
bedzie wjazd sprzetu o masie catkowitej do 6 ton. Wykonawca jest zobowigzany do
stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatdw. Wykonawca bedzie usuwac
na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami

poruszajacymi si¢ po drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-00
5.2. Geodezyjna inwentaryzacja wykonawcza

Nalezy poinformowa¢ o wszystkich btedach wykrytych w tyczeniu punktéw gtéwnych
i reperow roboczych lub istotnych réznicach rzednej terenu. Repery robocze nalezy zatozy¢
poza granicami robdt i jako repery mozna wykorzysta¢ punkty state, badz zatozy¢ repery w
postaci stupkéw betonowych lub ksztattownikow stalowych, dobrze umocowanych w gruncie,

w sposéb wykluczajacy osiadanie.

5.3. Roboty ziemne

Nalezy usuna¢ usuna¢ warstwe namutu grubosci ok. 0,5 m, za pomoca koparek
chwytakowych. Nastepnie doprowadzi¢ kanat do profilu zgodnego z rysunkami 3b i 3c,
wykorzystujac do tego koparki przedsiebierne. Ze wzgledu na utrzymanie zakladanych
pozioméw zwierciadta wod oraz przekrdj geologiczny gruntu, nalezy chroni¢ istniejaca
warstwe szczelng w dnie kanatow przed ewentualnymi uszkodzeniami. Naruszenie tej
warstwy moze spowodowac filtracje wody wypelniajacej kanaly w grunt ponizej dna.
W zwiazku z powyzszym nalezy dokona¢ sprawdzenia poziomu zalegania w/w warstwy po

czym przystapi¢ do odmulenia dna kanatu.

5.4. Roboty rozbiorkowe

Przewiduje si¢ rozbiorke reczna lub mechaniczng obecnego umocnienia brzegowego

wykonanego z faszyny, na ktore sktadaja si¢ kiszki i kotki faszynowe.
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5.5. Faszynowanie

Nalezy wbi¢ kotki faszynowe w rozstawie co 0,33 m, w dwoch rzedach oddalonych od siebie
0 0,3 m, do poziomu gory kotka 0,1 m ponad planowany poziom zwierciadta wody. Pomi¢dzy

kotkami nalezy wstawi¢ trzy opaski z kiszek faszynowych

5.6. Palisada drewniana

W miejscach wskazanych w dokumentacji wykonawczej nalezy wykona¢ palisady z pali
drewnianych zgodnie z niniejszej specyfikacji. Nalezy wytyczy¢ trase przebiegu palisady. Po
wykonaniu kazdego z pierwszych pigciu uderzen mtota sprawdzi¢ i dokona¢ ewentualnej
korekty pionowego ustawienia pala. Przy whbijaniu pali w grunty zwirowe lub gliniaste,
z pewna iloscig kamieni, zaleca si¢ wzmocni¢ dolny koniec pala grotem stalowym z blachy
grubosci 3 mm. Nalezy stosowa¢ urzadzenia do wbhijania pali z elementem zabezpieczajacym
przed zniszczeniem gornej krawedzi pala. Pale nalezy whija¢ pionowo, w rzgdzie, jeden obok
drugiego tak, aby stykaty si¢ miedzy sobg. Pale po wbiciu powinny znajdowa¢ sie¢ w jednej
ptaszczyznie. Po zakonczeniu robdt wyréwna¢ za pomoca sznurka poziomy goérnej
ptaszczyzny wszystkich pali. Jezeli rowna ptaszczyzna nie zostata osiagnicta, to pale nalezy
obcig¢ na réwnym poziomie zgodnie z zaleceniami inspektora nadzoru. Czes¢ wystajacs,

po obcigciu nalezy zaimpregnowac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Geodezyjna inwentaryzacja wykonawcza

Rzedne reperow nalezy okresla¢ z taka doktadnosciag, alby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwoOjna w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

6.2. Roboty ziemne

Przekrdj kanatu i uksztattowanie skarp powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

6.3. Roboty rozbiérkowe

Nalezy dopilnowac aby wszelkie materiaty stanowiace dawne umocnienia brzegu kanatu,

wymienione w punkcie 5.4. . zostaty usuniete przed wbudowaniem materiatdéw nowych.

6.4. Kontrola wykonania faszynady
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Kontroli podlegaja zgodnos¢ wymiarow z dokumentacjg projektowa: wymiary w planie
wykonanego umocnienia nie powinny rdézni¢ od projektowanych o wigcej niz +15 cm,
grubos¢ umocnienia nie powinna rozni¢ sie od projektowanej o wigcej niz +5 cm,
Dopuszczalne odchyiki dla odlegtosci migdzy kotkami mocujacymi kiszki faszynowe :
wynoszg +5 c¢cm, nachylenie odwodne powierzchni wykonanej faszynady: powinno wynosi¢
1:1,5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 "Wymagania ogolne"

7.2. Jednostki obmiarowe.

Jednostkami obmiaru sa:

Dla robét ziemnych

* wykonanie obmiarowania geodezyjnego,
* m3 przemieszczonych mas gruntu,

» m3 rozbidrka kiszki faszynowej,

* szt. wyciaganie kotkdw,

» m3 faszyny wraz z kotkami,

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych rob6t z dokumentacija
projektowa i wymaganiami okreslonymi w niniejszej ST, sprawdzeniu dokumentow
wykonanych badan oraz wizualnej ocenie wykonanych robét. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowsa i ST, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci.

Ogolne warunki ptatnosci podano w SST-00 "Wymagania ogélne™

Ptatnosc¢ nastgpuje jednorazowo po odbiorze koncowym robdt, za okreslong w umowie cene
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ryczattowa, obejmujaca n/w elementy:

9.2. Geodezja

* sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych trasy i punktéw wysokosciowych,
* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

 wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

» zastabilizowaniem punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem

i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenia

9.3. Roboty rozbidrkowe

* rozbidrke kiszek faszynowych,
* wywiezienie odpadu.

* wycigganie kotkow,

* wywiezienie odpadu.

9.4. Roboty ziemne

* roboty pomiarowe,

* usuniecie namutu,

» wyprofilowanie skarp kanatu,

» wywiezienie urobku na odlegtos¢ do 5 km.

9.5. Faszynowanie

* roboty pomiarowe i przygotowawcze,
» dostarczenie i wbudowanie materiatu,
* uporzadkowanie terenu,

* przeprowadzenie pomiaréw i badan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych

Instrukcja techniczna 0-3 Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych

Instrukcja techniczna 0G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK

Instrukcja techniczna Kg Geodezyjna obstuga inwestycji, pomiary sytuacyjne i wysokosciowe
Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK

BN-65/9226-01 Kotki faszynowe

BN-69/8952-27 Kiszki faszynowe
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SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST -12

Wykonanie humusowania i obsiewu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robdt zwigzanych z humusowaniem i obsiewem w zwigzku z realizacja
przedmiotowego zadania pn. "Przebudowa drogi gminnej ul. Akacjowej zlokalizowanej na
dz. nr: 736/2, 737/2, 736/10”

1.2. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

- zaktadaniem i pielggnacja trawnikow na terenie ptaskim i na skarpach

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyczace materiatlow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST

»~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace

charakterystyki:

- ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robdt budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢

zagruzowana, przerosnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Nasiona traw
Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych

gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy,

klase, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

2.4. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawartosé¢

azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢é przed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.
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2.5. Ziemia kompostowa
Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu réznych

odpadkow roslinnych i zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastéw, plewow),
przy kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposéb i w warunkach
zapewniajacych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikéw jakosci kompostu. Kompost
fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskuje sie przez kompostowanie torfu z fekaliami i sciekami
bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych. Kompost fekalowo-torfowy powinien
odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf uzyty jako komponent do wyrobu
kompostu - PN-G-98011 [1]. Kompost z kory drzewnej - wyréb uzyskuje sie przez
kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i osadami z oczyszczalni $ciekdw
pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesiecy. Kompost z kory sosnowej moze byc
stosowany jako naw0z organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni,

przez zmieszanie kompostu z gleba.

2.6. Material roslinny sadzeniowy

2.6.1 2Drzewai krzewy

Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z normag PN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2],
wiasciwie oznaczone, tzn. muszg mie¢ etykiety, na ktérych podana jest nazwa tacinska,
forma, wybdr, wysokos¢ pnia, numer normy.

Sadzonki drzew i krzewow powinny by¢ prawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju
charakterystycznego dla gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastgpujace cechy:

1 pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,

(1 przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuzac przewodnik,

(1 system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwiniety, na korzeniach
szkieletowych powinny wystepowac¢ liczne korzenie drobne,

1 u roslin sadzonych z bryta korzeniowa, np. drzew i krzewdw iglastych, bryta korzeniowa
powinna by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,

1 pedy korony u drzew i krzewOw nie powinny by¢ przyciete, chyba ze jest to ciecie
formujace, np. u form kulistych,

1 pedy boczne korony drzewa powinny by¢ rownomiernie rozmieszczone,

1 przewodnik powinien by¢ praktycznie prosty,

1 blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zarosniete, dopuszcza si¢ 4 niecatkowicie
zarosnigete blizny na przewodniku w Il wyborze, u form naturalnych drzew.

Wady niedopuszczalne:
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(1 silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

(1 odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

(1 slady zerowania szkodnikdw,

1 oznaki chorobowe,

(1 zwigdniecie i pomarszczenie kory na korzeniach i czgsciach naziemnych,
1 martwice i pekniecia kory,

[1 uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,

1 dwupedowe korony drzew formy piennej,

(1 uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,

[ zte zrosnigcie odmiany szczepionej z podktadka.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazaé¢ si¢

mozliwoscia korzystania z

nastepujacego sprzetu:

- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikéw,
- kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,

- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki),

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

pkt 4.

4.2. Transport materialdw do wykonania nasadzen
Transport materiatow do zieleni drogowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie

uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Trawniki

5.2.1 Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastgpujace:

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3
cm nad terenem,

- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz

starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowaé¢ watem gtadkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabi¢,

- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2, chyba ze
SST przewiduje inaczej,

- na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2, chyba ze SST przewiduje
inaczej,

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemiag grabiami lub watem kolczatka,

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastagpito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

- mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w
SST.

5.2.2 Pielegnacja trawnikow
Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos¢ okoto 10

cm,
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- nastepne koszenia powinny sie odbywaé¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy
przed kolejnym koszeniem

nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1-miesiecznym
wyprzedzeniem

spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna przyjaé
pierwsza potowe

pazdziernika),

- koszenia trawnikéw w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywaé czesto i w
regularnych odstepach czasu, przy

czym czgstos¢ koszenia i wysokosc ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwaé recznie; $rodki chwastobdjcze o
selektywnym dziataniu nalezy

stosowac z duzg ostroznoscig i dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciagu roku.
Mieszanki nawozow

nalezy przygotowywa¢ tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczegolnych
porach roku:

- wiosna, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

- od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- 0CzyszCzenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

- okreslenia ilosci zanieczyszczen (w m3),

- pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

- wymiany gleby jatowej na ziemig urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidtowego uwatowania terenu,

-zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,
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- gestosci zasiewu nasion,

- prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

- okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

- dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikdw dotyczy:

- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,tysin”),

- obecnosci gatunkdéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:

* m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietnikow z roslin jednorocznych,

dwuletnich i wieloletnich (oprécz roslin cebulkowych i r6z),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami

Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogoblne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:

* roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
* zaktadanie trawnikdw,

* pielegnacje trawnikdw: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
3 BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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